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42,3t

40m

38m

55m

Small, light
and full
of power
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Teleskop-Raupenkran

Telescopic crawler crane

Grue télescopique sur chenilles

Gru telescopica cingolata

Grua telescopica sobre cadenas
Teneckonuyecknn ryceHMYHbIN KpaH

Mobile and crawler cranes
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MaBe

Dimensions - Encombrement - Dimensioni - Dimensiones - [abapuTbl KpaHa
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Tabellen fiir Geldandeneigungen bis maximal 4°

Tables for terrain inclines up to maximum 4°

Tableaux pour les inclinaisons du terrain jusqu’a 4° max.
Tabelle per pendenze suolo fino a max 4°

Tablas para inclinaciones del terreno hasta un maximo de 4°
Tabnuubl ong yKNoHa MEeCTHOCTM 40 MaKc. 4°

[

ll] «

&

40 m

95m-16m

2,5m

max. 4°

56t

ot

129 kW (175 PS)

LTR 1040

5



Krandaten

Crane data - Dates de la grue - Dati gru - Caracteristicas - TexHU4YeCcKu1e xapaKTepUCcTUKKU KpaHa

5 A Gesamte Vortriebskraft - Total drivin -Pui i
) g force - Puissance propulsive totale
=%i Potenza trazione totale - Fuerza de traslacion - O6wiee TaroBoe ycunme 40kN

Gesamtgewicht mit 5,6 t Gegengewicht, Hakenflasche 3 Rollen

G Total weight with 5.6 t counterweight, 3-sheave hook block
;!* Poids total avec contrepoids de 5,6 t, moufle a crochet a 3 poulies 4351
VIl Peso complessivo con 5,6 t contrappeso, bozzello 3 pulegge g
clm. Peso total con 5,6 t de contrapeso, pasteca de 3 poleas
06Lumit BEC C IPOTUBOBECOM 5,6 T, KPIOKOBOI NOABECKO C 3-Ms ponuKaMu
Mittlere Bodenpressung bei 43,5 t Gesamtgewicht und 700 mm Bodenplatten
%l | Average ground pressure at 43.5 t total weight and with 700 mm track pads
Eam Pression au sol moyenne pour un poids total de 43,5 t et des tuiles de 700 mm 5.9t/m?
—_cismmo Pressione media senza con peso complessivo 43,5 t e piastre cingoli 700 m '
YPv¥ Media de presién sobre suelo, equipada con 43,5 t de peso total y tejas de 700 mm

CpeqnHee QaBNeHue Ha TPYHT Npy 06LieM Bece 43,5 T 1 ¢ Tpakamu 700 MM

Fahrgeschwindigkeiten - Travel speeds - Vitesses de translation 0-3km/h
Velocita di trasferimento - Velocidades de traslacion - CkopocTv xopa
§!‘=_‘=a Max. zuldssige Steigfahigkeit - Max. permissible gradability - Pente admissible maxi. 6%
e Mass. pendenza - Ascenso fiable max. - Makc. fonyctumas KpyTU3Ha npeofoneBaeMoro nogbeMa °
Hakenflasche

Hook block - Moufles a crochet - Bozzello - Pastecas - KptokoBbie noaBecku

¢ © ya i

42,3t 5 11 0,400t
30,2t 3 7 0,280t
13,4t 1 3 0,195t

45t - 1 0,075t

4 Kranoberwagen
Crane superstructure - Partie tournante - Torretta - Superestructura - lloBopoTHas YacTb

A I A

m/min fiir einfachen Strang - single line - au brin simple
per tiro diretto - a tiro directo - npu oHoOKpaTHOM 3anacoBke T 2D Ll

0-111

m/min fiir einfachen Strang - single line - au brin simple

per tiro diretto - a tiro directo - npu ojHOKpaTHOX 3anacoBke 15 mm 220m 45KN

0-111

360° 0-17 min?-06/MuH

ca. 63 s bis 83° Auslegerstellung - approx. 63 seconds to reach 83° boom angle
env. 63 sjusqu‘a 83° - circa 63 secondi fino ad un‘angolazione del braccio di 83°
aprox. 63 segundos hasta 83° de inclinacion de pluma - ok. 63 cek. [0 BbICTaBAEHMS CTPenbl Ha 83°

ca. 270 s fiir Auslegerldnge 10,2 m - 40 m - approx. 270 seconds for boom extension from 10.2m - 40 m
env. 270 s pour passer de 10,2 m - 40 m - ca. 270 secondi per passare dalla lunghezza del braccio di10,2m-40m
aprox. 270 segundos para telescopar la pluma de 10,2 m - 40 m - ok. 270 cek. [0 BblABMXEeHUS 0T 10,2 M 10 40 M

NS OEE
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Transportplan

Transportation plan - Plan de transport - Piano di trasporto - Esquema de transporte - TpaHcnopTHa
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Auslegersysteme

Boom/jib combinations - Configurations de fleche - Sistema braccio - Sistemas de pluma - CTpenoBble CUCTEMBI

T  Teleskopausleger-Telescopic boom- Fléche télescopique-Braccio telescopico-Pluma telescdpica- Teneckonnyeckas ctpena

K Mechanisch verstellbare Klappspitze-Mechanically adjustable folding jib
Pointe pliante réglable mécaniquement - Falcone ripiegabile a regolazione meccanica
Plumin abatible de ajuste mecanico-lycek ¢ GyHKLMEN pyyHON PerynupoBKm

K  Montagespitze - Assembly jib - Flechette de montage - Falconcino da montaggi
Plumin de montaje - MOHTaXHbIM YIMHATENb CTPENDI

TK S3466

LTR1040 8



Hubhohen T

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbeMa
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Traglasten T

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py30n0gbeMHOCTb

360°
10,2-40m O
EN
-
/" 102m 136m 7m 20,5m 239m 273m 30,7m 34,2m 376m 40m /"
bl bl

3 423 421 39,7 355 30 28 3

35 41 369 32,7 303 27,8 233 35

4 343 31,2 289 263 239 222 188 4

45 287 26,8 25 229 214 198 179 14,7 45

5 2.6 23,2 218 201 192 17,7 165 14,7 5

6 179 181 17,2 166 155 146 139 13 11,7 10 6

7 136 143 142 138 13 125 117 1 103 98 7

8 115 118 11,6 111 10,7 10 94 88 86 8

9 9.4 98 10 9,6 9,2 8,7 8,2 76 T4 9
10 7.9 83 8,6 84 8 76 71 66 65 10
1 67 71 T4 73 71 67 63 58 5,7 11
12 61 64 64 63 59 56 5,2 5 12
14 41 5 5 5 47 b 41 4 14
16 4 4 39 38 36 32 32 16
18 3.2 32 31 29 26 25 18
2 2,6 26 25 23 2 2 20
2 21 2 19 16 16 2
2% 17 L6 15 13 1.2 2%
2 12 11 09 09 2
28 1 08 28

maxt_201_00033_00_000
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py3onogbemMHoCTb

nv./n.h.
10,2-40m 70
<, EN
T
z: 10,2m 136m 17m 205m 239m 273m 30,7m 34,2m 37,6m 40m z:
2 42,3 418 39,5 30,5 2
25 42,3 42,1 455 28,1 23 25
3 42,3 42,1 319 259 215 17,7 3
35 41,6 38 30,6 241 20,2 17,2 35
4 354 31,7 28,2 22,4 19 16,3 13,9 4
45 295 21,5 254 21 17,9 15,4 13,2 10,9 45
5 25,2 238 22,3 19,7 16,9 14,7 12,6 11 5
6 18,4 18,5 17,6 17 153 13,3 11,6 10,1 838 8,1 6
7 139 14,7 145 14,1 13,2 12,2 10,6 93 81 75 7
8 11,7 12,1 119 11,3 10,9 9.8 8,6 75 7 8
9 9,6 10 10,2 9,8 9.4 8,9 8 7 6,5 9
10 81 85 8,7 85 82 78 13 6,5 6,1 10
11 69 12 15 75 72 68 6,4 6 5,7 11
12 63 65 6,6 6,4 6,1 5,7 55 5,2 12
14 48 51 5,1 51 49 46 42 41 14
16 41 41 A 39 3,7 33 33 16
18 3,3 BYS 32 3 2,7 2,6 18
20 2,1 2,7 25 24 21 21 20
22 22 2 19 17 1,6 22
24 18 16 15 13 13 24
26 1,3 12 1 1 26
28 1 0,9 28
maxt_201_00063.00.000
10,2-40m
EN
T
A 10,2 m 136m 17m 20,5m 239m 27,3 m 30,7m 34,2m 376m 40m f
5 234 21,6 19,2 17,1 153 3
¥5 193 18,2 17 15,6 141 12,6 g5
4 16,3 15,6 14,7 14 12,9 114 10,4 4
45 13,9 135 12,9 12,4 11,6 10,4 9,7 8,8 45
5 12,1 11,8 114 11 10,4 9.8 9,1 85 5
6 91 9.4 91 89 85 81 15 7 6,4 6,2 6
7 7 7,6 15 14 71 6,7 6,3 58 53 5,2 7
8 6,1 6,2 6,3 6 5,7 5,3 49 45 43 8
9 ) 5% 5,3 51 49 45 42 38 3,7 9
10 41 bb 46 bh 42 39 3,6 32 31 10
11 34 3,7 4 38 36 33 31 2,7 2,6 11
12 32 34 33 32 29 2,6 2,3 2,2 12
14 23 25 25 24 2,2 19 1,6 16 14
16 19 19 18 1,6 14 11 1 16
18 14 14 11 09 18
20 1 1 0,7 20

maxt_201_00073_00_000

LTR 1040
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Hubhohen TK9,5m

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbeMa
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py3onogbemMHoCTb

TK

95m
102-40m 48m ﬂggs@ 360° 56t
se= K - EN
T e« ol E
10,2m 273m 30,7m | 34,2m 376m 40m
) 9,5m :
/: 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° 0° 20° 40° z:

3 79 3

35 77 35

4 7.4 4

45 71 84 45

5 68 6,7 84 5

6 63 65 84 84 6

7 5,7 61 5,2 81 83 73 7

8 5,2 5,7 5,2 78 6,7 81 72 61 55 8

9 47 53 51 75 6,7 7.6 6,7 71 61 5,5 9
10 42 49 49 71 66 52 69 66 65 62 59 54 10
1 37 A 45 66 65 52 62 63 59 6 54 52 11
12 33 39 42 6 61 5,2 5,6 58 5,2 52 56 48 5,3 46 5 12
14 2,7 33 34 49 52 51 45 49 5 42 b6 49 38 42 46 37 41 45 14
16 2 2.4 23 4 43 46 37 4 43 34 38 41 3 34 37 29 33 36 16
18 33 35 37 3 33 36 28 31 33 24 27 3 23 2,7 3 18
20 2,7 29 31 25 2,7 3 22 25 2,7 19 2,2 25 18 21 2.4 20
22 22 24 25 21 23 24 18 21 23 15 18 2 L4 17 19 22
2% 19 2 21 17 19 2 15 17 18 11 L4 16 11 13 15 %
26 15 17 18 L4 15 16 12 13 15 08 11 12 08 1 12 26
28 13 L4 11 12 13 09 11 12 05 08 09 07 09 28
30 1 11 08 09 07 08 09 06 06 30
32 08 09 06 07 06 06 32
34 06 34

maxt_201_00153_01_001

LTR 1040
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TK1é6m

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbeMa
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py3onogbemMHoCTb

TK

%m
10.2-40m i8m ﬂgssﬂ 360° 56t
ga=az K _ EN
T e« E
102m | 273m 30,7m | 342m 376m 40m

) 16m :

x: 0° | 20° | 40° 0° 200 | 40° 0° | 20° | 40° 0° | 20° | 40° 0° 20 | 40° 0° | 20° | 40° z:
4 4 4
45 | 4 4
5 39 5
6 37 41 6
7 35 41 41 7
8 34 32 41 41 38 8
9 32 31 4 4 37 33 31 9
10 31 3 39 4 37 33 3 10
11 29 29 38 | 33 39 36 32 3 11
12 28 28 | 22 37 32 38 | 32 36 32 3 12
14 25 26 | 21 35 3 36 31 35 3 31 29 14
16 23 2% | 21 32 29 22 34| 29 32 28 3 27 29 26 16
18 19 22 2 31 | 28 | 22 31 28 22 28 27 22 25 | 26 24| 25 18
20 17 2 19 28 | 27 21 26 27 21 23 26 | 22 2 25 22 19 | 24 | 22 | 2
2 14 18 17 2% | 25 21 21 25 21 19 23 21 16 | 2 21 15 2 22 | 2
% 2 23 21 18 21 21 15 19 | 21 13 17 2 12 16 2 2%
2 17 19 2 15 18 | 2 13 16 19 1 13 17 09 | 13 16 | 2
28 14 16 18 12 15 17 1 13 15 0,7 1 13 06 1 13 | 28
30 12 L4 15 1 12 14 08 1 13 08 1 07 1 30
3 09 11 12 08 1 11 05 | 08 1 05 08 07 | %
34 08 | 09 1 06 | 08 | 09 06 | 08 05 34
36 06 | 07 | 07 06 | 07 05 36
38 05 38

maxt_ 20100213 01001

LTR 1040
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Hubhohen TK2,5m

Lifting heights - Hauteurs de levage - Altezze di sollevamento - Alturas de elevacion - Beicota nogbeMa
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Traglasten

Lifting capacities - Forces de levage - Portate - Tablas de carga - [py3onogbemMHoCTb

TK

360°
10.2-40m 25m O 561 0t
7 E E EN
T K e~
: 02m | 1Bem | um 20,5m B9m | 273m 30,7m 342m 376m 40m :
z: 25m z:
3 17,7 17,7 3
35 17,7 17,7 17,7 35
4 17,7 17,7 17,7 17,7 17,7 4
45 17,7 17,7 17,7 17,7 177 45
5 17,7 17,7 17,7 17,7 17,7 169 5
6 17,2 17,6 7 158 15,2 14,1 13,2 6
7 14,7 14,6 14 133 127 118 113 10,7 7
8 11,7 12 118 115 10,9 10,4 98 93 86 82 8
9 96 9.9 101 9.9 94 9 85 8 75 73 9
10 8 84 86 8,7 83 79 75 7 65 64 10
1 72 74 76 73 7 6,6 6.2 57 5,6 11
12 62 64 66 65 62 58 55 5 5 12
14 49 51 51 5 47 bh 4 39 14
16 39 41 4 39 38 35 31 31 16
18 33 33 32 31 28 25 25 18
20 27 26 26 25 23 19 19 20
22 21 21 2 18 15 15 2
2% 17 16 L4 11 11 2%
2 L4 12 11 08 08 2
28 0.9 08 28
30 07 30
maxt_201_00093_00_000
nv./n.h. 360°
10.2-40m 250 | O
G0 EN
T K
102m 13,6m 7m 205m 239m 273 m 307m 342m 376m 4m
[ 100 T 360° | s10° [ 360° [ :10° [ 360° | :10° | 360° | 210° | 360° | +10° | 360° | #10° | 360° | £10° | 360° | :10° | 360° | £10° | 360° /s
/: 25m -
3 vy | i | wr | wg 3
35 | w7 | w7 | wr | us | 7| 16 35
4 177 | 164 | 177 | 154 | 177 | w5 | 177 | 134 | 171 | 122 4
45 | 77 | w2 | | s | w7 | w7 | w7 | ws | 162 | 11 45
5 w7 | 25| w7 we| w7 | 13| we | 09| 153 102 | 134 | 92 5
6 w2 | 99| w7 | 95| w3 | 92| 159 | 89| 139 | 84| 122 79 | 107 | 74 6
7 15 79 | 15 78| 13| 76| 34| 74| 127 7 | 13| 66 98 | 62 | 86 | 57 7
8 12 63| 123 65| 121 | 64| 18| 63| 11| 59| 104 | 56 91| 52 | 8 48 | 7 ah | 65 | 43 8
9 98 | 51| 102 | 54| 103| 54| 102 | 54| 96| 51| 92| 48 | 85| 44 | 75 | 41 | 65 | 37 | 61 | 36 9
10 82 | 42| 86| 45| 88| 46| 88| 46| 84| 44| 81| 41 76| 38 | 7 35 | 61 | 31 | 57 | 31| 10
11 731 38| 75| 39| 17| 4 741 38| 71| 36 67 | 33 | 63 | 3 57 | 26 | 53 | 26 | 1
12 63 | 32| 65| 34| 67| 35| 66| 33| 64| 31 6 | 28 | 56 | 26 | 52 | 22 | 5 22 | 12
14 5 265 | 52| 27| 52| 25| 51| 23 48 | 21 | 45 | 19 | 41 | 15 | 4 15 | 14
16 4 18| 42| 2 41| 19| 4 | 18 39 15 | 36 | 13| 32| 09 | 32 | o9 | 16
18 340 15| 33| 14| 33| 13 31 11 | 29 | 08 | 26 25 18
20 28| 11| 27| 1 27 | 09 26| 06 | 24 2 2 20
2 22 22 2 19 16 16 22
% 18 16 15 12 12 2%
2 14 13 11 09 09 2%
28 1 0.9 28
30 07 30

maxt_201.00123_00_000 - 201.00133_00_000

LTR 1040

17



Ausstattung

I
====: Raupenfahrwerk
Rahmen Verwindungssteife Kastenkonstruktion, bestehend aus Raupenmittelteil und zwei Raupentragern.
Laufwerk Wartungsfreies Raupenlaufwerk mit 700 mm breiten 3-Steg-Bodenplatten.

Fahrantrieb

Pro Raupentrager ein hydraulischer Fahrantrieb bestehend aus Axialkolben-Verstellmotor, Planetengetriebe mit federbelasteter hydraulisch luftbarer Fahrwerksbremse.
Die Raupenketten sind synchron sowie unabhangig und gegenlaufig zueinander steuerbar. Fahrgeschwindigkeit: 0 - 3 km/h.

A Kranoberwagen

Rahmen

Kranmotor

Kranantrieb

Steuerung

Hubwerk

Wippwerk

Drehwerk

Krankabine
Sicherheitseinrichtungen

Teleskopausleger

Ballast

Elektr. Anlage

Eigengefertigte, gewichtsoptimierte und verwindungssteife SchweiBkonstruktion aus hochfestem Feinkorn-Baustahl. Als Verbindungselement zum Raupenfahrwerk dient
eine einreihige Kugeldrehverbindung, die unbegrenztes Drehen ermdglicht.

4-Zylinder-Diesel, Fabrikat Liebherr, wassergekiihlt, Leistung 129 kW (175 PS), max. Drehmoment 980 Nm. Abgasemissionen entsprechend Richtlinie (EU) 2016/1628,
EPA/CARB oder ECE-R.96. Kraftstoffbehalter: 450 L.

Diesel-hydraulisch mit 2 Axialkolben-Verstellpumpen mit Servosteuerung und Leistungsregelung, 1 Zahnrad-Doppelpumpe, offene, geregelte Olkreislaufe.
Hydraulikantrieb in Kompaktbauweise direkt am Dieselmotor angeflanscht, komplettes Antriebsaggregat zur Gerauschdammung gekapselt.

Elektrische ,Load Sensing“ Steuerung, 4 Arbeitsbewegungen gleichzeitig steuerbar, zwei 4fach Handsteuerhebel, selbstzentrierend. Uber 2 zweifach ansteuerbare FuB-
pedale wird das Raupenfahrwerk betatigt. Raupenfahrwerk und Kranoberwagen kdnnen gleichzeitig gefahren werden.

Axialkolben-Konstantmotor, Liebherr-Seilwinde mit eingebautem Planetengetriebe und federbelasteter Haltebremse.
1Differentialzylinder mit Sicherheitsriickschlagventilen.

Axialkolben-Konstantmotor, Planetengetriebe, federbelastete Haltebremse, umschaltbares Drehwerk.

GroBes Sichtfeld, Sicherheitsverglasung, Komfortausstattung, Kabine um 20° nach hinten neigbar.
LICCON2-Uberlastanlage, Testsystem, Hubendbegrenzung, Sicherheitsventile gegen Rohr- und Schlauchbriiche.

Beulsichere und verwindungssteife Kon-struktion aus hochfestem Feinkorn-Baustahl mit ovalem Auslegerprofil, 1 Anlenkstiick und 4 Teleskopteile. Alle Teleskopteile
unabhéngig voneinander hydraulisch ausschiebbar. Schnelltakt-Teleskopiersystem ,Telematik“. 5 Stahl-Seilrollen. Auslegerlange: 10,2 m - 40 m.

56t

Moderne Datenbus-Technik, 24 Volt Gleichstrom.

18

Zusatzausristung

K Montagespitze 2,5 m mit Stahlseilrollen.

K Einfachklappspitze 9,5 m. Doppelklappspitze 9,5 m - 16 m. Mechanische Verstellung 0°; 20°; 40°.

2. Hubwerk Fur den 2-Hakenbetrieb oder bei Betrieb mit Klappspitze, wenn Haupthubseil eingeschert bleiben soll.
Bodenplatten 700 mm Flachbodenplatten.

Weitere Zusatzausriistung auf Anfrage.
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Equipment

== Crawler travel gear

Frame
Tracks
Travel drive

Low torsion box construction, consisting of crawler center section and two crawler carriers.
Maintenance free crawler tracks with 700 mm wide triple grouser track pads.

Per crawler carrier, a hydraulic travel drive consisting of an axial piston motor, planetary gear with spring-loaded hydraulically-releasable travel brake. The crawler chains
can be controlled synchronously as well as independently and counter-rotating. Travel speed: 0 - 3 km/h.

-4 Crane superstructure

Frame

Crane engine

Crane drive

Control

Hoist gear
Luffing gear
Slewing gear
Cranecab
Safety devices

Telescopic boom

Counterweight

Electrical system

In-house manufactured, weight optimized and torsion resistant welding construction fabricated from high tensile fine grain steel. As connection element to the crawler
chassis serves asingle row ball bearing slewing ring which allows for unlimited slewing.

4-cylinder Diesel, make Liebherr, watercooled, output 129 kW (175 h.p.), max. torque 980 Nm. Exhaust emissions acc. to (EU) 2016/1628, EPA/CARB or ECE-R.96.
Fuelreservoir: 450 1.

Diesel-hydraulic, with 2 axial piston variable displacement pumps, with servo-control and capacity control, 1 double gear pump, open controlled oil circuits.
Compact hydraulic drive flanged to the Diesel engine. Drive assembly completely enclosed for noise abatment.

Electric “Load Sensing” control, simultaneous operation of 4 working motions, 2 self-centering hand control levers (joy-stick type). The crawler travel gear is operated via
the 2 two-way controllable foot pedals. The crawler travel gear and the crane superstructure can be driven simultaneously.

Axial piston fixed displacement motor, Liebherr hoist drum with integrated planetary gear and spring-loaded static brake.
1differential ram with safety check valves.

Axial piston fixed displacement motor, planetary gear, spring-loaded static brake, slewing gear invertible.

Large screen area, compound glass, comfort furnishing, cabin tiltable 20° torear.

LICCON2 safe load indicator, test system, hoist limit switches, safety valves against rupture of pipes and hoses.

Buckling and torsion resistant design of high-tensile structural steel, oviform boom profile, 1 base section and 4 telescopic sections. All telescopic sections hydraulically-
extendable independent of one another. Rapid-cycle telescoping system “Telematik”. 5 steel cable pulleys. Boom length: 10.2 m - 40 m.

5.6t

Modern data bus technique, 24 Volt DC.

Additional equipment

K
K
2nd hoist gear

Track pads

Assembly jib 2.5 m with steel cable pulleys.
Single folding jib, 9.5 m. Double swing-away jib 9.5 m - 16 m. Mechanical adjustment 0°; 20°; 40°.
For two-hook operation or for operation with swing-away jib if the hoist rope shall remain reeved.

700 mm flat track pads.

Otheritems of equipment available on request.
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Equipement

Train de chenilles

Chassis
Train de roulement
Transmission

Construction en caisson indéformable haute résistance, constitué de la partie centrale du train de roulement et de deux longerons.
Train de roulement sans entretien, muni de tuiles a 3 nervures, de 700 mm de large.

Une transmission hydraulique par longeron, comprenant un moteur a cylindrée variable et pistons axiaux, un réducteur planétaire avec frein a ressort et a déblocage hydraulique.
Les chaines sont synchrones, indépendantes et une commande inversée est possible. Vitesse de translation: 0 - 3km/h.

VA Partie tournante

Cadre

Moteur

Entrainement

Direction

Mécanisme de levage
Mécanisme de relevage
Dispositif de rotation
Cabine de grue
Dispositif de sécurité

Fleche télescopique

Contrepoids

Installation électrique

Fabrication Liebherr, structure mécano-soudée en acier allégé a haute résistance a grains fins. Une couronne d'orientation a une rangée de billes permettant une rotation illimitée
sert d'élément de raccordement au train de chenilles.

Moteur diesel, 4 cylindres, fabriqué par Liebherr, a refroidissement par eau, de 129 kW (175 ch), couple max. 980 Nm. Emissions des gaz d‘échappement conformes au directive
(EU) 2016/1628, EPA/CARB ou ECE-R.96. Capacité du réservoir de carburant: 450 L.

Diesel hydraulique avec 2 pompes a débit variable a pistons axiaux, servocommande et régulation de la puissance, 1 double pompe a engrenages, circuits hydrauliques ouverts et
régulés. Entrainement hydraulique compact, accouplé directement au moteur Diesel, mécanisme d‘entrainement total fermé pour une bonne insonarisation.

Direction électrique «Load Sensing», 4 mouvements de travail dirigeable simultanément, deux leviers de commande a 4 positions et a autocentrage. Le train de chenilles est ac-
tionné par 2 pédales a double commande. Le train de chenilles et la partie tournante de la grue peuvent étre déplacés simultanément.

Moteur a cylindrée constante et a pistons axiaux. Treuil de marque Liebherr équipé d‘un engrenage planétaire et d‘un frein d‘arrét commandé par ressort.
1vérin différentiel avec soupapes de retenu.

Moteur a cylindrée constante a pistons axiaux, engrenage planétaire, frein d‘arrét commandé par ressort, mécanisme d‘orientation commutable.

Large champ de vision, vitrage de sécurité, équipement pour un confort idéal, cabine inclinable de 20° vers l'arriere.

Contrdleur de charge LICCON2, systeme test, fin de course crochet haut, clapets de sécurité en cas de ruptures de flexibles.

Fleche télescopique en acier a haute résistance a grains fins, a profil ovale, 1 élément de base et 4 éléments télescopiques. Tous les éléments télescopables indépendamment les
uns des autres. Systeme de télescopage séquentiel rapide «Telematik». 5 poulies de cable en acier. Longueur de fleche: 10,2 m - 40 m.

56t

Technigue moderne de transmission de données par BUS de données. Courant continu 24 Volts.

Equipement supplémentaire

20

K
K

2eme mécanisme de levage

Tuiles

Flechette de montage 2,5 m avec poulies de cable en acier.
Flechette pliante simple, longueur 9,5 m. Double flechette pliante 9,5 m - 16 m. Reglage mecanique 0°; 20° ; 40°.
Pour L'utilisation du deuxiéme crochet, ou bien pour une utilisation avec fléchette pliante lorsque le cable de levage principal rest mouflé.

Tuiles plates de 700 mm.

Autres équipements supplémentaires sur demande.
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Equipaggiamento

Carro cingolato

Telaio
Sistema Trazione
Trazione

4 Torretta

Costruzione scatolata ad alta rigidita torsionale, costituita da parte un corpo centrale e due cingoli.
Carro cingolato che non necessita di manutenzione con piastre cingoli da 700 mm a tre strati.

Trazione idraulica per singolo cingolo consistente in un motore a pistoni assiali, rotismo epicicloidale idraulici con freniidraulici. | cingoli con controllo sincrono ed
asincrono. Velocita: 0 - 3km/h.

Telaio

Motore gru

Impianto idraulico

Comando

Argano di sollevamento
Meccanismo d‘inclinazione
Meccanismo di rotazione
Cabina del gruista
Dispositivi di sicurezza

Braccio telescopico

Zavorra

Impianto elettrico

Produzione Liebherr, struttura di tipo catolato antitorsione in acciaio a grana fine ed elevato grado di snervamento. L'elemento di giunzione tra l'autotelaio e carro cingolato &
costituito da una ralla di rotazione che permette una rotazione illimitata sui 360 gradi.

Diesel a 4 cilindri, marca Liebherr, raffreddato ad acqua, potenza 129 kW (175 CV), coppia massima 980 Nm. Emissioni gas di scarico in base alla direttiva (EU) 2016/1628,
EPA/CARB 0 ECE-R.96. Serbatoio carburante 450 L.

Idraulico diesel con 2 pompe a portata variabile a pistone assiale con servocomando e controllo della potenza, 1 pompa ad ingranaggi doppia, circuiti d‘olio di tipo aperti e regolati.
Comando idraulico flangiato direttamente sul motore diesel in costruzione compatta, gruppo di propulsione completo incapsulato per lisolamento acustico.

,Load Sensing*“ elettrico, 4 movimentazioni di lavoro possibili contemporaneamente, due joy-stick a 4 regolazioni, a ritorno automatico in posizione neutra. Spostamento carro
cingolato attraverso 2 pedali a doppia regolazione anche simultaneamente alle movimentazione della torretta.

Motore a cilindrata costante a pistone assiale, tamburo di sollevamento Liebherr con ingranaggio epicicloidale integrato e freno di arresto caricato a molla.
1cilindro differenziale con valvola di non ritorno.

Motore a portata costante a pistone assiale, ingranaggio epicicloidale, freno d'arresto caricato a molla, gruppo rotazione commutabile.

Ampia visuale, vetratura di sicurezza, equipaggiamento confortevole, cabina reclinabile di 20°.

Limitatore di carico elettronico LICCON2, test system, interruttori fine corsa sollevamento, valvole di sicurezza.

Costruzione contro ammaccature e anti-torsione in acciaio a grana fine con profilo del braccio ovale. 1 elemento base e 4 elementi telescopici. Tutti gli elementi telescopici
indipendenti tra loro, estraibili idraulicamente. Sistema di telescopaggio a ritmo rapido “Telematik”. 5 pulegge in acciaio. Lunghezza del braccio telescopico: 10,2 m - 40 m.

56t

Moderna tecnica di trasmissione “data bus”, corrente continua 24 Volt.

Equipaggiamento addizionale

K
K
2°argano

Piastre cingoli

Falconcino da montaggi 2,5 m con pulegge d'acciaio.
Singolo da 9,5 m. Falcone a volata variabile doppio 9,5 m - 16 m. Regolazione meccanica 0°; 20°; 40°.
Per Uesercizio a 2 ganci, o per l'esercizio con falcone ribaltabile, se la fune di sollevamento principale deve rimanere infilata.

Piastre cingoli 700 mm.

Altri equipaggiamenti fornibili a richiesta.
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Equipamiento

Chasis sobre cadenas

Bastidor Construccion resistente a la torsién, compuesto por una estructura central y dos soportes de cadenas.

Mecanismode traslacion  Tren de rodaje de cadenas libre de mantenimiento, tejas de 700 mm de tres nervios.

Accionamiento de
traslacion

Por cada soporte de cadenas, accionamiento hidraulico de traslacion compuesto de motor de pistones axiales, engranaje planetario con freno de tren de rodaje accionado por muelle y
liberable por sistema hidraulico. Las cadenas pueden manejarse sincronizadas o de forma independiente. Velocidad: 0 - 3km/h.

4 Superestructura

Bastidor

Motor de grda

Accionamiento de grda

Mando

Cabrestante

Inclinacion pluma
Mecanismo de giro
Cabina

Dispositivos de seguridad

Pluma telescopica

Lastre

Sistema eléctrico

Fabricacion propia, construccion soldada fabricada en acero estructural de grano fino de alta resistencia, peso optimo y resistente a la torsion. Unido al chasis mediante una
unién giratoria sobre bolas disefiada para un giro ilimitado.

Diesel de 4 cilindros, marca Liebherr, refrigerado por agua, potencia 129 kW (175 CV), par de giro maximo 980 Nm. Segin norma (EU) 2016/1628, EPA/CARB o ECE-R.96.
Depdsito de combustible: 450 L.

Diesel-hidraulico con 2 bombas de desplazamiento variable de pistones axiales con servomando y regulacion de potencia, 1 bomba diplex de engranajes, circuitos de aceite
abiertos y regulados. Accionamiento hidrdulico en ejecucion compacta, abridado directamente al motor diesel, equipo motor completo encapsulado para una menoremisién de
ruidos.

Control eléctrico ,Load Sensing*, 4 movimientos de trabajo accionables simultaneamente, 2 palancas autocentrantes tipo Joy-stick. Control de tren de traccion operado mediante
2 pedales de doble direccidn. El tren de traccion y la superestructura pueden accionarse de forma simultanea.

Motor de pistones axiales de desplazamiento constante, tambor de cabrestante Liebherr con engranaje planetario incorporado y freno de retencion accionado por muelle.
1cilindro diferencial con valvulas seguridad de retroceso.

Motor de pistones axiales de desplazamiento constante, engranaje planetario, freno de retencion accionado por muelle, giro conectable.

Amplio campo de vision, acristalamiento de seguridad, confortable puesto de mando, cabina inclinable 20° hacia atras.

Limitador de cargas LICCONZ, sistema de comprobacidn, limitador de fin de carrera de elevacion, valvulas de seguridad contra la rotura de tuberias y latiguillos.

Construccion de acero de grano fino altamente resistente, seguro contra abolladuras y a prueba de torsién, con perfil de pluma ovalado, 1 tramo base y 4 tramos telescopicos.
Todos los tramos telescopicos pueden telescoparse de forma hidraulica e independiente. Sistema de telescopaje de tacto rapido “Telematik”. 5 poleas de acero.
Longitud de pluma: 10,2 m - 40 m.

56t

Moderna tecnologia de bus de datos, 24 voltios de corriente continua.

Equipamiento adicional/alternativo

22

K
K
Cabrestante auxiliar

Tejas

Otro equipamiento bajo pedido.

LTR 1040

Plumin de montaje 2,5 m con poleas de acero.
Plumin lateral sencillo de 9,5 m de longitud. Plumin lateral doble 9,5 m - 16 m. Ajuste mecanicoa 0°, 20°, 40°.
Para operacion con dos ganchos o con plumin lateral, en caso de que el cable del cabrestante principal haya de permanecer en reenvio.

Tejas planas de 700 mm.



OcHalleHue

F'yceHHYHbIi MEXaHU3M NepenBUKEeHUs

PaMa
X0[0B0} MEXaHU3M
Xop0Boi NpuBogR

Kopo6yaTas KpyTUNbHO-XECTKas KOHCTPYKLMS, COCTOALLAN U3 TYCEHUYHON TENEXKM U IBYX IYCEHUYHBIX BBUXMUTENEN.
He Tpe6yeT Texo6Ciy)XUBAHWS, TYCEHUYHbI XO[L0BOW MEXaHU3M C TpaKaMy WupHHOA 700 MM, 3 NepeMbIYKM.

Ha KaXoM ryCEHUYHOM ABWXMTENE C TMAPABNMYECKUM NPUBOKOM, B COCTAB KOTOPOT0 BXOAAT aKCHANbHO-NOPLUHEBOI PErynupyeMblil TMLPOMOTOP U NNAHETapHbIM
PenyKTop C NOANPYXUHEHHbIM TOPMO3OM C TMAPABAUYECKUM PETYAUPOBAHUEM 3330pa. YNPABIEHHUE IYCEHULLAMMU MOXET NTPOUCXOAUTD KAK CUHXPOHHO, TaK U HE3aBUCUMO
Lpyr 0T fipyra 1 B npotuBodase. CkopocTb nepemelenms: 0 - 3 kM/uac.

-4 KpaHoBas ycTaHoBKa

PaMa

Asuratens

TNpuBoA KpaHa

CuctemMa ynpasnexus

MexaHu3M nofabeMa

MexaHu3M U3MEHeHus
BbIfETa CTPenbl

MoBOPOTHbIA MEXaHN3M

KabuHa kpaHa

MpenoxpanutensHbie
YCTPOHCTBA

Teneckonuyeckas

Npotusosec

3nekTpoo6opyoBaHue

ONTMMU3NPOBAHHASA N0 BECY, KPYTUIILHO-KECTKas CBapHas KOHCTPYKLMS COBCTBEHHOTO M3rOTOBNEHMS U3 BblCOKOﬂpUHHOI;I MeJ'IKOBepHVICTOVI KOHCTDYKLI,MOHHOVI cTanu.
B kayecTBe COENMHUTENbHOTO 3IEMEHTA C FYCEHMYHbIM MEXaH3MOM NepeBIKEHNA UCNOMb3YeTCs OLHOPAAHOE PONIUKOBOE ONOPHO-MOBOPOTHOE YCTDOﬁCTBO,
06ecneynBaiLLEee BO3MOXHOCTb HeorpaH1M4YeHHoOro nosopoTa.

4-WMNIMHAPOBbIV AM3eNbHbIN BUraTeNb Liebherr, c BopAHbIM 0xNaX aeHueM, MolwHocTb 129 kBT (175 n/c), Make. KpyTawmui MoMeHT 980 H-M.
BbiGpocsl OF cooTBeTCTBYIOT TpEGoBaHUAM [lupekTusbl (EC) 2016/1628, EPA/CARB unv ECE-R.96. TonnuBHbil 6ak: 450 n.

ﬂw3enb-rmupaaanec;<m7| €2 0CEeBbIMM NOPLUHEBbLIMU PETYNUPYEMbIMU HACOCAMU C CEPBOYNPABNEHNEM U PETYUPOBAHUEM MOLLHOCTH, lleYXCEKI.lVIOHHbIVI
mecrepquaTbM HaCoC, OTKPbITbIE, PEryNUPyeMble MacligHble KOHTYbI. KoMnakTHbIi FMHDBBJ’IMHECKWZ npusop ﬂpM¢ﬂaHHOBaH npaMo K Au3enbHoMy ABuraTento,
answymMonsonauun I'IpVIBOJlHOVI aArperaTnofHoOCTbI0 3aKPbITB I'EDMETW{HOVI Kancyne.

3NEeKTPOYNPABEHHE ,3aBUCUMOE OT HAarpy3ku“; BO3MOXHO YNPaBNEHUe OIHOBPEMEHHO 4-M5l PAaBOYMMU IBUKEHUAMM; [1BA CAMOLIEHTPUPYIOLLMXCA YEThIPEXNO3ULIMOHHBIX
KOMaH[0-KOHTPONNEpa. YNpaBneHue ryceHnyHbIM MexaHu3MoM nepenBuKeHus 0CyLLEeCTBAETCS MY NOMOLLM ABYX CABOEHHbIX Nefanei. [yCeHNYHbI MexaHU3M
nepeaByXeHNs 1 N0BOPOTHAA NNaTOPMa KPaHa MOryT IBUraThCs OAHOBPEMEHHO.

0ceBoil NopLUHEBOW BUraTeNt UKCUPOBAHHOTO paboyero 06beMa, TpocoBas neefka Liebherr co BCTPOEHHbIM NaHeTapHbIM PELyKTOPOM U MOANPYKUHEHHbIM
CTOMOPHBIM TOPMO3OM.

1 audhepeHLManbHbIi LUTMHAP C NPEROXPaHUTENbHBIMU 06PATHbIMM KNanaHaMu.

0ceBoil NOpLUHEBOW BUraTeNb GUKCUPOBAHHOTO Paboyero 06beMa, NaHeTapHblit PeayKTop, NOANPYXMHEHHbIA CTONOPHBIA TOPMO3, NepeKNiYaeMblil NOBOPOTHBIN
MEXaHN3M.

Bonbluoit 0630p, 3aLLMTHOE OCTEKNEHNE 6E30MACHbIM CTEKIIOM, KOMGOPTHOE OCHALLEHNE, KaBWHA OTKNOHSETCS Hazaf Ha 20°.

CucTema koHTpons neperpy3ku LICCON2, cucTeMa TecTUpOBaHUS, KOHLEBbIE OTPaHUYUTENN XOLa, NPEAOXPAHUTENbHbIE KNanaHbl Ha CNyyait pa3pbiBa Tpy6o- U
LUNGHroONpPOBOAOB.

YCTOMYMBAs K BMATUHAM U KECTKAs Ha CKPYYMBAHME KOHCTPYKLIMS U3 BbICOKOMPOYHOI MENKO3EPHUCTON KOHCTPYKLIMOHHOM CTANM C 0BANbHBIM NPODUIEM CTPESbI,
10CHOBHas CEKLMS M & TENECKOMMYECKME CEKLUM. BCe TENECKOMMYECKUE CEKLMM C TMRPABANYECKMM BbIABIXEHUEM HE3aBUCUMO [iPYT OT Apyra. bbicTpoaencTByioLLan
TENecKonuyeckas.

56T

CoBpEMEeHHas TEXHONOTUA LWNHBI AaHHBbIX, 24 B NOCTOSHHOI0 TOKA.

NlononHuTenbHoe 060pyfo0BaHue

K
K
2.MexaHu3MnogbeMa

Tpaku

MOHTaXHbII YANUHUTENb 2,5 M CO CTAaNbHbIMU KaHATHbIMM BTIOKaMU.
ORHOCEKLMOHHBIN 9,5 M. [IBYXCEKLMOHHbII OTKMAHOW YANMHUTENb 9,5 M - 16 M. MexaHuyeckoe nepemellenue 0% 20°; 40°.
1IN paBoTbi C 2 KPIOKAMM MM OTKUHBIM YAMHUTENEM, €CTIM OCHOBHOW rPY30BOM KaHAT LOMKEH 0CTABATHCS 3aNaCOBAHHbIM.

Mnockue Tpaku 700 MM.

[lpyroe fononHuTeNnbHOE OCHALLEHHUE N0 3anpocy.
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Symbolerklarung

Description of symbols - Explication des symboles - Legenda simboli

Descripcion de los simbolos - 06bsicHeHWe CUMBONOB

max

Max. Tragkraft

Max. capacity

Capacité max.

Capacita max.
Méx.capacidad de carga
Makc. rpy3onofbeMHoCTb

Hakenflasche/Traglast
Hookblock/Capacity

Moufle a crochet/Capacité de charge
Bozzello/Portata

Pasteca/Capacidad de carga

KpiokoBas nofiBecka/rpy3onofbeMHocTb

Max. Hubhohe

Max. hoist height

Hauteur de levage max.
Altezza di sollevamento max.
Altura de elevacién max.
Makc. BbICOTa NOAbEMA

Rollen

No. of sheaves
Poulies

Pulegge

Poleas

KaHaTHbIX 6n10K0B

Max. Ausladung Strange
' Max. radius No. of lines
! Portée max. Brins
m ! Max. raggio di lavoro Tratti portanti
- Radio de trabajo max. Reenvios
Makc. BbIneT cTpenbl 3anacoska
Vortriebskraft Gewicht
Driving force Weight
Puissance propulsive Poids
Potenza trazione Peso
Fuerza de traslacién Peso
06Luee TAroBoe ycunue CobieT. Bec
Gesamtgewicht stufenlos
Total weight infinitely variable
Poids total Tax en continu
Peso complessivo — continuo
Peso total regulable sin escalonamiento
06wui Bec GeccTynexyaro
Bodenpressung Ausladung
.Ll Ground pressure Radius
HT Pression au sol d Portée
__cimmmio Pressione | Raggio di lavoro
¥ P ¥ Presion sobre suelo - Radio de trabajo
CpefiHee aBNeHue Ha rpyHT ' Bbinet cTpensl
Fahrgeschwindigkeit lesk L
Driving speed Telescopic boom
Vitesse de translation Fleche télescopique
Velocita su strada Braccio telescopico
Velocidad T Pluma telescopica
CKOpOCTb NepefBUXeHNs Teneckonuyeckas ctpena
Steigfahigkeit Breite Raupenfahrwerk
1\ Gradability Width crawler chassis
% =2 Aptitude a gravir les pentes Largeur du train de chenilles

Pendenza
Capacidad motriz de ascension

HDEOHOHEBSEMHVI yronnoagvema

Larghezza carro cingolato
Chasis sobre cadenas ancho
LUMpMHE rYCEHWYHOro MexaHu3Ma nepeMeLLeHmns

Seildurchmesser
Rope diameter

Drehwerk / Arbeitsbereich
Slewing gear / Working area

Diametre Mécanisme d'orientation / Plage de travail
Diametro Rotazione / Raggio dj lavoro

Didmetro Mecanismo de giro /Area de trabajo

Ninametp MexaHu3M noBopoTa / PaGoyas obnacts
Seilldnge nach vorne / nach hinten +10°

Rope length nv./n.h. over front / over rear £10°

Longueur du céble enavant / en arriere 10°

Lunghezza fune +70° sulla parte anteriore / sulla parte posteriore +10°

Longitud cable
[nuHa KaHaTa

hacia delante / hacia atras £10°
Bnepen / Hasap £10°

Max. Seilzug gengewich

Max. single line pull Counterweight
Effort au brin maxi. — — Contrepoids

Mass. tiro diretto fune = = Contrappeso

Tiro max. en cable = = Contrapeso

Makc. Tarosoe ycune MpoTusosec
Hubwerk Zentralball

Hoist gear Central ballast
Treuil de levage Contrepoids central
Argano Zavorra centrale
Cabrestante Contrapeso central

MexaHu3M nogbemMa

LieHTpanbHblit 6annact

Drehgeschwindigkeiten Norm
Slewing speeds Standard
360° Vitesses d'orientation EN Norme
Velocita di rotazione Normativa
Velocidades de giro Norma
CKOpOCTY BpaLLeHUs CraHpapt
Auslegerlénge Klappspitze
Boom length Swing away jib

~ 9 E NN

Longueur de la fleche
Lunghezza braccio
Longitud de pluma
[lnuta ctpensl
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Flechette de montage
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Anmerkungen Remarks

L Die Traglasttabellen sind berechnet nach EN 13000. 1. The load charts are calculated according to EN 13000.

2. Bei der Berechnung der Traglasttabellen ist mindestens eine Windgeschwindigkeit von 9 m/s (33 km/h) und 2. For the calculation of the load charts at least a wind speed of 9 m/s (33 km/h) and regarding the load a sail
beziiglich der Last eine Windfldche von 1 m? pro Tonne Last und ein Windwiderstandsbeiwert der Last von 1,2 area of 1 m? per ton load and a wind resistance coefficient of 1.2 on the load have been taken into account.
beriicksichtigt. Beim Heben von Lasten mit groBer Windangriffsflache und/oder hohen Windwiderstands- For lifting of loads with large sail areas and/or high wind resistance coefficients the maximum wind speed
beiwerten muss die in den Traglasttabellen angegebene max. Windgeschwindigkeit reduziert werden. as stated in the load charts has to be reduced.

3. Traglasten fir Einsatz als Montagekran (entspricht Kraneinstufung nach 1S 4301-1, Krangruppe Al). 3. The lifting capacities stated are valid for lifting operation only (corresponding with crane classification

4, Die Traglasten sind in Tonnen angegeben. according to 1S0 4301-1, crane group Al).

N N N N 4, Lifting capacities are given in metric tons.

5. Das Gewicht des Lasthakens bzw. der Hakenflasche ist Teil der Last und ist daher von den Traglasten - - -
abzuziehen. 5. The weight of the hook blocks and hooks is part of the load and therefore it must be deducted from the

6. Die Ausladungen sind von der Drehmitte aus gemessen. mmg_ capac.\.tles. -

- - - - - . - 6. Working radii are measured from the slewing centre.

7. Die angegebenen Langen des Teleskopauslegers sind Maximalwerte und kdnnen geringfiigig abweichen. - - - -

- - - - - 7. The stated lengths of the telescopic boom are maximum values and may deviate slightly.

8. Die Traglasten fir den Teleskopausleger gelten bei demontierter Klappspitze. — — - - —

- 8. The lifting capacities given for the telescopic boom apply if the folding jib is removed.

9. Traglastanderungen vorbehalten.

- N 9. Subject to modification of lifting capacities.
10.  Seitenneigung « 0,3°. —
- - P - P " 10.  Lateralinclination+0.3°.

11.  DieDaten dieser Broschiire dienen zur allgemeinen Information. Samtliche Angaben erfolgen ohne Gewahr. - - - - — - -
Anweisungen zur ordnungsgeméBen Inbetriebnahme des Krans entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung 11.  Thedata of this brochure serves only for general information. All information is provided without warranty.
und dem Traglasttabellenbuch. Instructions for the correct commissioning of the crane please take from the operation manual and the

12.  Die Abbildungen enthalten auch Zubehdr und Sonderausstattungen, die nicht zum serienméBigen load c.hartbook. - - - - - - -
Lieferumfang gehéren. 12.  The pictures contain also accessories and special equipment not included in the standard scope of delivery.

Remarques Note

L Les tableaux des charges sont calculés selon EN 13000. 1. Le tabelle sono calcolate secondo la norma EN 13000.

2. Une vitesse de vent de 9 m/s (33 km/h) minimum, une surface de prise au vent de 1 m? par tonne ainsi qu'un 2. Peril calcolo delle tabelle di portata bisogna considerare una velocita minima del vento di 9 m/s (33 km/h) e
coefficient de résistance au vent de la charge 1,2 sont pris en compte pour le calcul des tableaux de charge. relativamente al carico, una superficie esposta al vento di 1 m? per tonnellata sollevata e un coefficiente di
Lorsque des charges ayant une surface de prise au vent et/ou un coefficient de résistance au vent plus resistenza al vento di1,2 sul carico. Durante il sollevamento del carico con superficie esposta al vento molto
élevé(e)(s) sont levées, la vitesse de vent maximale indiquée dans les tableaux de charge doit &tre réduite. vasta e/o coefficienti di resistenza del vento molto alti, la velocita massima del vento indicata nelle tabelle

3. Forces de levage pour application de grue de montage (correspond a la classification de grues selon di portata deve essere ridotta.
1S0 4301-1, groupe de grues Al). 3. Carichi massimi per l'impiego come gru da montaggi (corrisponde alla classificazione SO 4301-1, gruppo Al).

4 Lescharges sontindiquées en tonnes. 4 Leportate sonoindicatein tonnellate.

5. Le poids du crochet de levage resp. de la moufle a crochet est une partie de la charge et doit donc étre déduit 5. IL peso del gancio e/o del bozzello sono da considerarsi parte del carico, per cui sono da
dela capacité de charge. sottrarre dalle tabelle.

6. Les portées sont calculées a partir de 'axe de rotation. 6. I raggi di lavoro sono misurati dal centro ralla.

7. Leslongueursindiquées pour la fleche télescopique sont des valeurs maximales et peuvent légerement 7. Lelunghezze del braccio telescopico indicate sono valori di massima e possono discostarsi di poco.
varier dans la réalité.

P N . - . - y y 8. Le tabelle di carico per il braccio telescopico sono valide con il falcone smontato.
8. Les charges indiquées pour la fleche télescopique sont valables lorsque la fléchette pliante est démontée.
. . P 9. Conriserva di modifiche delle portate.
9. Charges données sous réserve de modification.
10.  Inclinazione laterale  0,3°.
10.  Inclinaison latérale + 0,3°. 0 naz .
1 L , h o Atitre i " - oL 11.  |datidiquesto prospetto sono utili come informazione generale. Tutte le indicazioni vengono fornite senza
- Lesdonnées de cette brochure sont données atitre informati. Ces renseignements sont sans garantie. Les garanzia. Si prega di desumere le istruzioni per la messa in servizio della gru dal manuale diistruzioni per
consignes relatives a la bonne mise en service de la grue sont disponibles dans le manuel d'utilisation et le I'uso e dal manuale delle tabelle di carico
manuel de tableaux de charge. - - — - .
- N . - P - - - 12.  Leillustrazioni contengono anche accessori ed equipaggiamento speciale che non appartengono alle

12.  Lesfigures contiennent également des accessoires et des équipements spéciaux non inclus de série dans dotazioni di serie

la livraison. -
Observaciones 3aMeyaHus

L Las tablas de carga se calculan segin EN 13000. 1. TabnuLbl rpy30n0fbEMHOCTH paccyuTakbl cornacko EN 13000.

2. Enelcélculo de las tablas de carga se ha tenido en cuenta una velocidad del viento minima de 2. Mpy pacyeTe TabamL rpy30noAbEMHOCT NPUHATL MUHUMATbHARA CKOPOCTb BETpa 9 M/c (33 kM/yac),
9m/s(33km/h)y con respecto a la carga una superficie expuesta al viento de 1 m? por tonelada de carga napycHocTb (BeTpOBas NNOLLAAL) rpy3a 1 KB. M Ha TOHHY nopt 0rpy3a N K03 T BO3MYLUHOTO
y un coeficiente de la resistencia del viento de la carga de 1,2. A la hora de elevar cargas con superficies CONPOTUBNEHNS rPy3a 1,2. MIpu nofbeMe rpy30B ¢ GONbLUEI NAPYCHOCTbIO U/UAM C BbICOKUM KO3DOULMEHTOM
grandes expuestas al viento y/o coeficientes altos de la resistencia al viento hay que reducir las velocidades BO3[1yLUHOr0 CONPOTUBNEHNS HEOBXOANMO YMEHBLUUT YKa3aHHOE B TabNuLaX rpy30n0fbEMHOCTY 3HaYeHHe
méx. del viento indicadas en las tablas de cargas. MaKCUManbHO CKOPOCTH BETPa.

3. Capacidades de carga para uso como grtia de montaje (de acuerdo con la clasificacion de grias conforme a la 3. Mpy MCNONb30BaHMM B KaYECTBE MOHTAXHOTO KpaHa TabnuLbl rpy30nofbEMHOCTM 0TBEYAIOT TPEGOBAHMAM
norma IS0 4301-1, grupo de grias Al). MCO 4301-1, rpynna kpaHa AL,

4, Las capacidades de carga se indican en toneladas. 4. 3HayeHus rp30N0AbEMHOCTM 1aHbl B TOHHAX.

5. Elpeso delgancho o de la pasteca estd incluido en la carga y debe de ser restado de la capacidad de carga. 5. Bec rpy30B0ro Kpioka u/un KpiokoBoil NOABECKY ABNAETCA YACTbIO rPy3a v MOITOMY AOMKEH BbiTb BLIYTEH U3

6. Los radios de trabajo deben de ser medidos desde el centro. SHAEHIA TPYSONOALEMHOCTH.

6.

7. Las longitudes indicadas de la pluma son valores méaximos y pueden diferir ligeramente. Bulner u3Meper oT UEHTPA BpaEHH .

N R . N 1 YKa3aHHble ANUHbI TeNneckonuyeckoi CTpenbl ABNATCA MAKCUMANbHbIMU 3HAYEHUAMM U MOTYT HE3HAUUTENb-

8. Las capacidades de carga para la pluma telescdpica son vélidas con el plumin lateral [ ——
desmontado. -

N T . 8. Tpy30noabEMHOCTb NS TENECKONUYECKOW CTPENbI AEMCTBUTENbHA NPU IEMOHTUPOBAHHOM OTKMAHOM

9. Las capacidades de carga estan sujetas a modificaciones.

YANUHUTENE.

10.  Inclinacion lateral « 0,3°. 9. BO3MOXHO M3MEHEHUE 3HAYEHMI TPY30MOLLEMHOCTH.

11 Los.datos dg este folleto sirven de inforrnaciér] generalyes'tén sujetosa modifigaciones. Rogamos consulten 10.  BoxoBoii kpew = 0,3°.
lasinstrucciones sobre el correcto funcionamiento de la gria en el manualy el listado de tablas de carga.

N N N . . N N N 11.  [laHHas 6poliopa NpefiHasHaveHa Ans 06Liero MHHOPMUPOBaHUA. Bee 663 UCKNIYEHNS [LaHHbIE NPUBEAEHI

12.  Lasilustraciones incluyen equipamiento adicional y especial, que no vienen de serie. 6€3 0653aTeNbCTB M0 WX COBMOAEHMIO. UHCTPYKLMM N0 HANEXalleMy BBOTY KPaHa B 3KCIyaTalmio

HaxXo[4TCs B PyKOBOACTBE N0 3KCNNyaTaluuu u B THﬁI‘IMLLHX rpy3onofbeMHOCTH.
12.  HawnniocTpaumax M306paxeHsl KOMINEKTYIOLME y3Nbl v CeLnanbHoe 060pyaoBaHme, He 0THOCALLEeCs K

06BEMY CepHitHbIX NOCTABOK.
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MyLiebherr

Ihr einfacher Zugang in die digitale Liebherr-Servicewelt ist unser MyLiebherr-Portal.
Profitieren Sie sofort von umfangreichen Service- und Zusatzleistungen fiir Ihre Mobil- und Raupenkrane.

Our MyLiebherr portal is the easy way for you to access Liebherr’s digital service world.
Take advantage of extensive basic and additional services for your mobile and crawler cranes.

Avec notre portail MyLiebherr, accédez facilement a I'univers numérique du service de Liebherr.
Bénéficiez des maintenant d’un service global et de prestations complémentaires pour vos grues mobiles et sur chenilles.

Il vostro accesso semplice al mondo dell’assistenza Liebherr digitale & il nostro portale MyLiebherr.
Approfittate subito dei numerosi servizi e prestazioni aggiuntive per le vostre gru mobili e cingolate.

Suacceso al universo de servicios de Liebherr digital es muy facil con el portal MyLiebherr.
Disfrute de un servicio completo y de servicios adicionales para sus gruas moviles y sobre orugas.

Moptan MyLiebherr — npocTton goctyn K uudpoBoMy Mupy cepauca Liebherr. Monb3yiTeck npeMMyLLecTBaMu LUMPOKOrO CNEKTPa
CEPBUCHLIX M [OMOSTHUTENbHBLIX YCAYT 4115 MOOUNbHBIX U FYCEHUYHbIX NOABEMHbIX KPAHOB Y)Ke Ceivac.

Planning Operations
@ Crane Finder Performance
Planning N Operations Maintenance
A] Crane Planner 2.0 Documents ﬁ Spare Parts Catalogue

I

Planning Training Maintenance
LICCON Work Planner .@, Digital Crane Operator Parts Shop

MyLiebherr

Anderungen vorbehalten - Subject to modification - Sous réserve de modifications - Con riserva di modifiche - Salvo modificaciones + BoaMoxHbl u3MeHeHs

Liebherr-Werk Ehingen GmbH - Postfach 1361 - 89582 Ehingen, Germany
Phone +49 73915 02-0 - www.liebherr.com
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