Guindaste Movel Portuario

LHM 180

Capacidade de elevagcao maxima
64t

Alcance maximo

35m

Tamanho do navio
Handysize, Feeder




Dimensdes Principais Capacidades de Carga

Operacao com Granéis Operacao com Granéis
Diagrama de Carga Il sob cabos M grab motorizado M grab mecénico 4 cabos Capacidade maxima do guindaste 64t Capacidade maxima do guindaste 42t
70 Operagédo com gancho Operacgao com grab Operagédo com gancho Operagédo com grab
Alcance  sob cabos grab mecanico 4 cabos  grab motorizado Alcance  sob cabos grab mecanico 4 cabos  grab motorizado
60 —_\\ (m) ] (® (® (m) () ) ()
} N\ 9-12 64.0 35.0 420 9-12 420 24.0 30.0
50 1 13 63.5 35.0 420 13 420 24.0 30.0
;’;? 0 ‘:_——\\ \\ 14 58.9 35.0 41.9 14 420 24.0 30.0
§ | \ ] \ 15 54.7 35.0 38.9 15 420 24.0 30.0
§ 30 : \\ N 16 50.6 35.0 36.0 16 420 24.0 30.0
! \ 17 46.9 33.3 33.3 17 420 24.0 30.0
20 ; 18 435 30.9 30.9 18 420 24.0 30.0
10 19 40.2 28.6 28.6 19 40.2 24.0 28.6
! 20 371 26.4 26.4 20 371 24.0 26.4
0 T T T T T T T i T T ‘17\ T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 21 349 248 248 21 349 240 248
0 5 10 15 20 25 30 35 40 22 323 23.0 23.0 22 323 23.0 23.0
Alcance (m) > 23 304 21.6 216 23 30.4 21.6 21.6
24 28.4 20.2 20.2 24 28.4 20.2 20.2
25 26.8 19.0 19.0 25 26.8 19.0 19.0
i 26 25.1 17.8 17.8 26 25.1 17.8 17.8
27 23.8 16.9 16.9 27 23.8 16.9 16.9
28 22.3 15.9 15.9 28 22.3 15.9 15.9
29 21.2 15.1 15.1 29 21.2 15.1 15.1
30 20.0 14.2 14.2 30 20.0 14.2 14.2
i 31 19.0 13.5 13.5 31 19.0 13.5 13.5
32 18.0 12.8 12.8 32 18.0 12.8 12.8
33 171 12.2 12.2 33 171 12.2 12.2
34 16.2 1.5 1.5 34 16.2 1.5 11.5
35 15.3 10.9 10.9 35 15.3 10.9 10.9
Peso do gancho 2.4t; Peso do rotator (gancho motorizado) 2.5t Peso do gancho 1.3t; Peso do rotator (gancho motorizado) 1.5t
5 S
E g 53 Produtividade de ate 800t por hora
25 E 23 A potente transmissédo hidrostatica e avancados componentes eletrénicos Liebherr garantem ciclos de
gﬁ = §§ trabalho curtos e produtivos durante a movimentacao de granéis.
g 58
= @°= e Durante operacdes com grab, aelevagdo dacarga,ogiroea @ O sistema anti-balango Cycoptronic® compensa automa-
i - elevacéo da langa sdo feitas simultaneamente na velocidade ticamente todos os balangos rotacionais e oscilagbes
777 = /ﬁ HH — I maxima para atingir o mais alto rendimento possivel. transversais e longitudinais da carga, a velocidades maximas.
/// c Durante o enchimento do grab, caracteristicas como sua Para proporcionar um ambiente seguro e livre de estresse
2 elevagdo e descida automatica garantem um nivel de para o operador, a Liebherr oferece o sistema Cycoptronic®
E preenchimento otimizado. incluindo o Teach Inn, um sistema semi-automatico que
§ controla o guindaste desde o por&o do navio ao cais, sem
l_ § O sistema de monitoramento de cabo frouxo garante uma nenhuma oscilacdo. Em especial para operacdes com
4 : < vida Util mais longa para os cabos e aumenta a seguranca granel em moegas, o sistema Teach In aumenta e garante
« fom 37 i nas operacoes. uma produtividade constante durante toda a operacgéo.

vés de circuitos hidraulicos fechados, resultando em redugéo
do consumo de combustivel.

e A poténcia reversa retorna ao sistema de acionamento atra- e Atecnologia Liebherr é totalmente resistente a todos os tipos

de poeira e sujeira, devido a um sistema hidraulico fechado
e de um sistema eletrénico provado e testado por militares.
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Dimensées Principais
Operacdo com Contéineres

Capacidades de Carga

Operacdo com Contéineres

Diagrama de Carga I sob cabos Il spreader semi-automético M spreader automatico Capacidade maxima do guindaste 64t Capacidade maxima do guindaste 42t
70 Operagédo com gancho Capacidade sob spreader 40° Operagédo com gancho Capacidade sob spreader 40°
Alcance  sob cabos automatico semi-automatico Alcance  sob cabos automatico semi-automatico
60 —_\\ (m) (® (® () (m) (® (® ()
N\, 9 64.0 4.0 36.0 9 42.0 315 36.0
50 1 10 64.0 410 36.0 10 420 315 36.0
= | h'i\ 1 64.0 4.0 36.0 11 42.0 315 36.0
g ‘ TN 12 64.0 410 36.0 12 42,0 315 36.0
§ 30 - AN 13 63.5 4.0 36.0 13 42.0 315 36.0
(&)

j \®\ 14 58.9 410 36.0 14 420 31.5 36.0
20 ‘ i =~ 15 547 410 36.0 15 420 31.5 36.0
T

10 Lo \\ 16 50.6 39.1 36.0 16 420 31.5 36.0
e —~— 17 46.9 35.4 36.0 17 420 31.5 36.0
0 T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T 18 435 320 360 18 420 315 360
0 5 10 15 20 25 30 35 40 19 40.2 28.7 35.1 19 40.2 29.7 36.0
Alcance (m) - 20 371 25.6 32.0 20 371 26.6 33.0
21 349 23.4 29.8 21 349 24.4 30.8
22 323 20.8 27.2 22 323 21.8 28.2
7\ 23 30.4 18.9 25.3 23 30.4 19.9 26.3
24 28.4 16.9 23.3 24 28.4 17.9 24.3
25 26.8 15.3 217 25 26.8 16.3 227
26 25.1 13.6 20.0 26 251 14.6 21.0
27 23.8 12.3 18.7 27 23.8 13.3 19.7
I 28 223 10.8 17.2 28 22.3 11.8 18.2
30 20.0 8.5 14.9 30 20.0 9.5 15.9
32 18.0 6.5 12.9 32 18.0 75 13.9
34 16.2 4.7 111 34 16.2 5.7 12.1
35 15.3 3.8 10.2 35 15.3 4.8 11.2
Peso do rotator (gancho motorizado) 2.5t Peso do rotator (gancho motorizado) 1.5t
Peso do spreader automatico (telescopico) 9t Peso do spreader automatico (telescdpico) 9t
Peso do spreader semi-automatico 1.3t (20ft), 2.6t (40ft) Peso do spreader semi-automatico 1.3t (20ft), 2.6t (40ft)
5 T S
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RS 2 Produtividade de ate 35 Ciclos por hora
g 5
€ i Precisao com perfeicao: Com tempos de aceleracao incrivelmente curtos para todos os movimentos do
i guindaste, a Liebherr é lider na movimentagcao de contéineres.
Y 777 3 [ WH B ‘
// I e O guindaste pode ser equipado com vdrios tipos de e O Cycoptronic® é um sistema preciso de controle de movi-
c spreaders (fixos ou telescopicos) ligados ao rotator (gancho mento de carga, livre de oscilagdes, que utiliza software
2 motorizado). Spreaders telescopicos manuais, semi ou projetado internamente. O sistema Cycoptronic® permite o
E totalmente automaticos estdo disponiveis para varios posicionamento direto da carga e ajuda o operador do
= tamanhos de contéineres. guindaste a dominar a sua tarefa. Com a rotatividade
-§ do sistema Cycoptronic®, a seguranca e a confianga do
4 < e O acionamento hidrostatico da Liebherr é o sistema de operador serdo aprimoradas
«m— 37 i acionamento mais confiavel e de mais alto desempenho para
guindastes moveis portuarios. Os sistemas hidraulicosinde- @ Seguranca: O cilindro de elevagéo é posicionado acima
pendentes de circuito fechado utilizam o nimero minimo de da lanca trelicada. Isso elimina a possibilidade de qualquer
componentes para garantir uma operacao agil, suave e pre- dano ao cilindro por meio de cargas oscilantes ou fileiras de
cisa, maximizando a seguranga operacional. contéineres armazenadas a bordo do navio.
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Chassi

Mobilidade

e Extraordiaria mobilidade e manobrabilidade

e Curvas em qualquer raio, incluindo giro em torno de um

ponto fixo

Diagrama esquematico
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Sistema de auto-nivelagédo modular

e Estresse e dano minimizado no chassi devido ao formato cruciforme da base de
apoio que conduz a pressdo da carga da ponta da langa a superficie do cais

e Sistema modular que permite uma redugdo das pressdes sobre o cais, com
instalagdo de jogos de eixos adicionais

e F4cil adaptagdo das patolas e bases de apoio de varios tamanhos
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Distribuicdo hidraulica da carga

e Suspensdo hidrdulica evita sobrecarga individual dos jogos de rodas

¢ A padronizagdo dos pneus economizam tempo e dinheiro em pecas sobressalentes
e Vida (til prolongada devido @ manobrabilidade individual dos jogos de rodas

Dados Técnicos

Capacidade e Classificagcao
Capacidade  Classificacao

Operagdo com grab mecanico 4 cabos < 24t A8
Operagédo com grab mecanico 4 cabos < 35t A7
Operagdo com grab motorizado < 30t A7
Operagdo com contéineres <41t A6
Operagédo com cargas pesadas <64t A4

Dimensdes Principais

Alcance min. para max. 9—35m
Altura do ponto de pivotamento 12.5m
Altura da cabine da torre (Nivel dos olhos) 17.6m
Altura total (do topo da torre) 23.5m
Comprimento total do chassi 12.6m
Largura total do chassi 54m

Velocidades de Trabalho

Elevacdo / descida 0—90 m/min
Giro 0—1.6rpm
Elevacdo da lanca (velocidade horizontal média) 0 — 61 m/min
Translagéo 0—5.0km/h

Equipamento Opcional

Produtos e servicos adicionais

e Cycoptronic® — sistema anti-balango

e Teach-In — sistema semi-automatico ponto a ponto

e Sycratronic® — sistema de sincronizagéo do guindaste
para operagdo em Tandem

e \ertical Line Finder — sistema de localizagéo
do centro de gravidade

e Sistema anti-colisao

o LiDAT® — smartApp

e Economy software — para um consumo de

combustivel otimizado

Sistema de Patolamento

Base de apoio padrdo 10.0mx 10.0m
Dimenséo padrdo das patolas 5.5mx0.8m
Area padrio das patolas de apoio 4.4m?

Tamanho opcional das patolas e bases de apoio, a pedido do cliente

Cargas sobre o Cais
Carga uniformemente distribuida 1.36t/m?
Carga méaxima por pneu 5.2t

Devido a um projeto exclusivo de chassi, 0s parametros (tamanho das patolas, das
bases de apoio e numero de jogos de eixo) podem ser faciimente adaptados de
acordo com as mais rigorosas restri¢des de carga sobre o cais.

Peso
Peso total do guindaste aprox. 165t

Alturas de Elevagao

Acima do cais com raio minimo 42.0m
Acima do cais com raio maximo 19.0m
Abaixo do nivel do cais (aprox.) 13.0m

e Jogo de eixos (motrizes) adicionais

¢ Jogo de eixos equipados com pneus macigos

® Bases de apoio e patolas em diferentes tamanhos

® E muito mais de acordo com os requisitos dos clientes

Otima distribuicéo de presséo e adaptaco dos jogos

de rodas em qualquer tipo de superficie ¢ Sistema de monitoramento por video

* _ ﬁ—-@ “ ) e Controle remoto via radio
¢ Autonivelamento de chassi
e Sistema de filtros ciclénicos para o motor
e Pacote para temperaturas baixas
¢ Pintura e logotipo customizados
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Solucdes Praticas

i
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LPS 180

LFS 180

LHM 180 LPM 180

A Liebherr desenvolve e produz projetos e solucoes especiais para
atender as necessidades especificas dos clientes

e O Guindaste sobre Pértico Liebherr (LPS) é uma combi-
nacéo eficiente do conceito do espaco de um pdrtico (mon-
tado sobre trilhos) e de um guindaste modvel portuario.
Especialmente em cais menores, solu¢des individuais de
porticos permite a trens (trilhos) e caminhdes (pistas)
trafegar por debaixo do pdrtico.

¢ O Guindaste Movel sobre Pértico com pneus Liebherr (LPM)
€ uma combinagao perfeita de economia de espaco e efi-
ciéncia de um pdrtico, tecnologia de um guindaste movel
e mobilidade irrestrita. Um pdrtico sobre pneus de borracha
permite que o guindaste se desloque de um cais para outro.
Suas patolas permitem que o guindaste seja utilizado em
cais com ou sem trilhos. O LPM oferece a mesma mobilida-
de em 360° que o LHM. Conducao em sentido longitudinal,
diagonal ou transversal. Desempenho da direg&o convencio-
nal ou giro no spot é possivel e fornecido como padrao.

Liebherr-MCCtec Rostock GmbH
LiebherrstraBe 1, 18147 Rostock/ALEMANHA
Tel.: +49 381 6006 5020
mobile.harbour.crane@liebherr.com
www.liebherr.com

¢ Os Guindastes Fixos Sobre Pedestal Liebherr (LFS) sdo uma
combinacéo eficiente da parte superior de um guindaste
movel portudrio e um pedestal fixo. Os guindastes LFS
fornecem uma solugéo econdmica e que ocupa Pouco
espaco, ideal para a instalagdo em pontoons e finger piers,
especialmente onde o espaco de manobra é limitado € a
baixa pressao no solo é essencial. Além disso, as solu¢des
LFS sdo também ideais para a instalagédo em barcacas.
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Sujeito a alteragdes sem aviso prévio.



