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Conceito e caracteristicas

Versao longa HS 8040.1 com equipamento dragline

Lanca principal 1108.20
41 m operacao de elevacao
26 m operacdo heavy-duty
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Passarelas em toda a largura da lanca
(acesso seguro)

Cabine com alto conforto do operador:
visdo otimizada,

design de reducdo de ruido,

assento ortopédico

Espacador opcional de 500 mm
(capacidade de carga 5% maior)

Contrapeso 8 t (raio de giro de 3.5 m)

Escada de acesso integrada

Plataformas retrateis
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A cabine recém-desenvolvida combina o conforto
operacional do motorista e de manuseio.

Tanto o sistema de ar condicionado quanto o assen-
to suspenso a ar proporcionam ao usuario um local
de trabalho ideal.

-Design de cabine totalmente novo com foco na
ergonomia e facilidade de uso

-Design com otimizagao de ruido

-Assento ortopédico do motorista, com aquecimen-
to, resfriamento e ventilacao

-As telas podem ser personalizadas

-Box de refrigeracao integrado

-Opcao de carregamento para telefone celular

-Para-brisa de vidro de seguranca

-Espelhos retrovisores externos aquecidos

-Opcional: Controle de estacas, incluindo protecao
da cabine e vidros blindados

Observacoes

-Projetada de acordo com a EN 474-1 e EN 474-12.
-Maéquina posicionada sobre solo firme e horizontal.
-0 peso do dispositivo de elevacdo (moitdo, cabos do

elevacdo, argola, etc.) deve ser descontado da capaci-
dade bruta de elevagdo para obter um valor de elevagéo

liquido.

-Equipamento adicional na lancga (por ex., passadico da
lancga) deve ser descontado para obter a capacidade de

elevacao liquida.

-Para velocidade do vento maxima, consulte o grafico de

elevacao na cabine ou no manual do operador.

4 HS 8040.

Ex.

Aviso de nivel de dleo da caixa de engrenagens
0 novo visor permite que o motorista verifi-

gue os niveis de 6leo da transmissédo dos dois
guinchos principais, da engrenagem de giro e da
engrenagem de retracao a partir da cabine. Isso
facilita a manutencéo diaria da maquina.

O indicador de nivel de 6leo da caixa de engre-
nagens do guincho 1 acende em verde: O nivel
de 6leo da caixa de engrenagens do guincho 1 é
suficiente.

O indicador de nivel de 6leo da caixa de engre-
nagens do guincho 1 acende em amarelo apds
dez segundos: Abastecer o0 6leo da caixa de
engrenagens do guincho 1.

Visualizagdo da pressao no solo

-0Os raios de trabalho sdo medidos a partir do centro do

giro e sob carga.

-As capacidades de elevagdo sao validas por 360 graus
de giro.
-0s ultimos digitos das dimensdes especificadas sdo arre-

dondados para 0 e 5 e podem diferir das dimensdes reais.

-0s pesos podem variar dependendo da configuragao

oferecida pela maquina, do nivel de enchimento dos tan-
ques, assim como das tolerdncias geralmente validas.

-As ilustragdes neste catalogo podem incluir opgoes que

ndo estao dentro do escopo do padrao de fornecimento
da maquina.



Descricao tecnica

Motor diesel

27" Guincho da langa

Classificacao de poténcia de
acordo com a IS0 9249

Tipo de motor

Capacidade do tanque de com-
bustivel

Capacidade do tanque de AdBlue

Certificacdo de exaustdo

Modo ECO-Silent

230 kW (313 hp) a1700 rpm

Liebherr D 944 A7-05
460 L com indicador de nivel continuo e aviso de reserva

46 L com indicador de nivel continuo e aviso de reserva

Estdgio V da UE/EPA CARB Tier 4F

norma de emissdo ndo-certificada

Para trabalho que ndo exige grande poténcia do motor,
o motor a diesel pode ser operado no modo ECO-Silent
(ex., para inserir armacdes de ago, para operagao para
operacdo de elevagdo ou com dragline).

Devido ao modo ECO-Silent que pode ser pré-selecio-
nado pelo operador, 0 motor funciona com eficiéncia
maxima de combustivel. Isso reduz o consumo e reduz a
emissdo de ruido.

@(« Dados de medigao de ruido e vibragao

Emissdo de ruido

L,, de nivel de pressdo sonora de
emissao

L,,, de nivel de poténcia sonora
garantida

Vibragdo transmitida ao
operador da maquina

de acordo com a diretiva 2000/14/CE

73.4dB(A)  (nacabine)

106 dB(A)  (da maquina)
<2.5m/s*  (ao sistema brago-mao)
<0.5m/s?  (paratodo o corpo)

E Sistema hidraulico

Bombas hidraulicas

Capacidade do tanque de dleo
hidraulico

Pressdo max. de trabalho
Oleo hidraulico

Bombas de deslocamento varidvel em circuitos abertos
e fechados. Fornecimento de dleo apenas de acordo com
a demanda (controle de fluxo de demanda)

7001

350 bar
monitoramento eletronico de todos os

Tracdo de linha
Diametro do cabo
Lanca até

max. 72 kN
18 mm
15-84°em 48's

a Esteiras

Sistema de acionamento
Esteiras

Freio

Velocidade de deslocamento
Sapatas

Opcoes

com motores hidraulicos de émbolo axial fixo
isento de manutengao, com dispositivo de
tensionamento de corrente hidraulica

freio de lamelas carregado por mola e liberado
hidraulicamente

0-2.0km/h

sapatas de 3 garras, largura 700 mm,

largura de transporte 3000 mm

sapatas de 3 garras, largura 800 mm,

largura de transporte 3360 mm

Motor hidrulico de duas velocidades para maior
velocidade de deslocamento

Q Engrenagem de giro

Sistema de acionamento

Rolamento de giro
Freio

Velocidade de giro

Sistema de lubrificacdo

Opcao

Engrenagens giratérias, com motores de pistao axial,
caixas de engrenagens planetdrias, pinhdes de engrena-
gens giratérias

Rolamento de roletes com engrenagens internas

freio de lamelas carregado por mola e liberado hidrau-
licamente

0-4.6 rpm continuamente variavel, seletor para trés
faixas de velocidade de deslocamento para aumentar a
precisdo de giro

lubrificagdo centralizada automatica, reduz os custos
de manutengdo e aumenta a vida Gtil

Exibi¢do do angulo de rotacéo

4

filtros, uso de dleo sintético e ecoldgico = Controle
Controle inclui todas as fungdes de controle e monitoramento,
com design para suportar condicdes ambientais severas
e tarefas de construgdo pesada
t Displa monitor de alta resolugdo na cahine do operador
Vit ¢ de elevacd e ‘ Coperaconais completos da s
ngrenagem de elevacao display claro de dados operacionais completos da ma-
Guinchos principais 0Os guinchos sdo excelentes em projeto compacto e quina, avisos e indicagdes de falha no idioma necessario
faceis de montar. Fungdes de embreagem e frenagem Operagao varios movimentos podem ser executados simulta-
no sistema de queda livre sdo fornecidas por freio de neamente, gragas ao controle proporcional elétrico-
lamelas isento de manutencdo e de baixo desgaste com -hidrdulico, todas as categorias de cargas podem ser
projeto compacto. Os guinchos de arraste e de elevagao posicionadas com a maxima precisao
usam pressao controlada, motores hidraulicos de fluxo Opcdes PDE": Registro de dados do processo

Tracdo da linha (carga nominal)
Didmetro do cabo

Diametro do tambor

Velocidade de deslocamento do cabo
Capacidade de cabo 1° camada
Capacidade de cabo 3° camada
Opcdo

Guincho de apoio

varidvel. Esses recursos do sistema possuem sensores
que ajustam automaticamente o fluxo de 6leo para
fornecer velocidade maxima do guincho dependendo
da carga.

120 kN

22 mm

560 mm

0-125 m/min

35.2/40.5m

130 m

20 kN com queda livre

LiTU: Unidade telematica Liebherr
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Dimensoes

Versao compacta de 8.0 t com raio de trabalho de 3.5 m

~ sty - 2860 —!ﬂ —

/ 2 |T 1 [ | I I
A &
* J

1200 F 2430 —»

e 4865 ——————— |
5650 ————————— P

700

(5585 retraido)

v
&
< 6010 desdobrado >

Pressdo no solo

Pressdo no solo 0.630 kg/cm?

Peso operacional

Composi¢ao do Méquina basica com carro inferior HD, 2 guinchos prin-

peso operacional cipais de 120 kN, incluindo cabos de ago (70 m) e 11 m
de langa principal, consistindo em cavalete, pé da langa
(4.8 m) e ponta da lanca (6.2 m), contrapeso basico de
81, sapatas de 3 garras de 700 mm e moitdo de 40 t

Peso total aproximadamente 43 t

Equipamento

Lanca principal (1108.20) max. 41 m

Propriedades Equipamento com projeto modular para operagéo de

elevacao, com dragline ou garra

para operacdo de dragline, um guia de cabo giratdrio
é encaixado no pé da langa

minimizagao do angulo do cabo em relagdo ao tambor,
0 que resulta em menor desgaste do cabo
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Versao longa 8.3 t com raio de trabalho de 4.0 m
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Pressdo no solo

Pressdo no solo

0.634 kg/cm?

Peso operacional

Composigao do
peso operacional

Magquina basica com carro inferior HD, 2 guinchos prin-

cipais de 120 kN, incluindo cabos de ago (70 m) e 11m

de langa principal, consistindo em cavalete, pé da langa

(4.8 m) e ponta da lanca (6.2 m), contrapeso basico de
8.3 t, sapatas de 3 garras de 700 mm e moitdo de 40 t

Peso total aproximadamente 43 t
Equipamento
Lanca principal (1108.20) max. 41 m

Propriedades

Equipamento com projeto modular para operagéo de
elevacao, com dragline ou garra

para operacao de dragline, um guia de cabo giratdrio
é encaixado no pé da langa

minimizacao do angulo do cabo em relagéo ao tambor,
0 que resulta em menor desgaste do cabo

1l

1l
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Era para parede diafragma

Capacidade maxima em operacdo heavy-duty com cabos padrao

Tragéo de linha (1° camada)

Diametro do cabo

Carga de frenagem minima
Tragdo de linha - operacgdo heavy-duty com um cabo

kN
mm
kN
kN

120
22

426
120

Capacidades em operagdo com garra para parede diafragma servem somente para referéncia
e ndo sdo programadas no sistema LMI. Todas as cargas e configuragées de contrapeso
sdo valores maximos e ndo devem ser excedidos. O peso de equipamento adicional na langa

(ex., plataformas etc.) deve ser descontado para obter a capacidade liquida.

A capacidade de elevagdo maxima com garra mecanica é de 12 t. Estabilidade calculada de

acordo com a DIN EN 16228-5. Maquina posicionada sobre solo firme e horizontal.

Grafico de carga para parede diafragma

Capacidades de carga em [t]

Comprimento da langa [m]

1 14 17 20 23 26

8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3**

4 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
5 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
6 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
7 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
8 10.0 10.6 10.1 10.6 10.1 10.7 10.0 10.6 10.0 10.6 10.0 10.6
9 8.4 8.9 8.5 9.0 8.5 9.0 8.4 8.9 8.4 8.9 8.4 8.9
10 72 1.6 12 11 13 11 72 11 12 1.6 71 1.6
1 6.2 6.6 6.3 6.7 6.3 6.7 6.3 6.7 6.2 6.6 6.2 6.6
12 5.4 5.8 5.5 5.9 5.5 5.9 5.5 5.9 5.5 5.8 5.4 5.8
13 49 5.2 49 5.2 49 5.2 49 5.2 48 bl
= 14 bt 47 bt 47 bt 47 4.3 4.6 4.3 4.6
o 15 4.0 4.2 3.9 4.2 3.9 4.2 3.8 41
< 16 3.6 3.8 35 3.8 3.5 3.8 35 3.7
17 3.2 85 3.2 3.4 3.2 3.4 S.1 3.4
18 29 31 2.9 3.1 2.8 3.0
19 2.7 2.9 2.6 2.8 2.6 2.8
20 2.4 2.6 2.4 2.6 2.3 25
21 2.2 2.4 21 2.3
22 2.0 2.2 2.0 2.1
23 18 2.0 1.8 19
24 1.6 18
25 15 1.6
26 13 15

* Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 3.5m

** Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 4.0 m
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Dragline

Diagrama de escavacgao

C = Raio / raio de carregamento
D = Radio maximo de escavacao = aprox.C+1/3al/2J
E = Profundidade de escavagédo = aprox. 40 - 50% de C
J = Altura até a ponta da lanc¢a da polia do cabo central

Grafico de carga para operagao com dragline

Capacidades de carga em [t]

Comprimento da langa [m]
11 14 17

c J Contrapeso traseiro c J Contrapeso traseiro c J Contrapeso traseiro

[m] [m] 8.0* 8.3** [m] [m] 8.0* 8.3** [m] [m] 8.0* 8.3**

55 8.1 10.3 12.0 12.0 9.8 12.7 9.6 10.1 115 15.2 1.6 8.1
50 8.8 9.6 LIS 11.7 10.8 11.9 8.4 8.9 12.7 14.2 6.7 71
= 45 95 8.9 10.0 10.6 11.6 111 15 8.0 13.7 13.2 6.0 6.3
.‘:;_ 40 10.1 8.2 9.1 9.7 12.4 10.1 6.9 13 14.7 121 5.4 5.8
w 35 10.6 1.4 8.5 9.0 13.1 9.1 6.4 6.8 15.5 10.8 5.0 5.3
30 111 6.6 8.0 8.5 13.7 8.1 6.0 6.3 16.3 9.6 4.7 5.0
25 11.5 5.7 1.6 8.0 14.2 6.9 5.6 6.0 16.9 8.2 b4 4.7

* [t] com raio de trabalho de 3.5 m
**[t] com raio de trabalho de 4.0 m

Capacidades de carga em [t]

Comprimento da langa [m]
20 23 26

C J Contrapeso traseiro c J Contrapeso traseiro C J Contrapeso traseiro

[m] [m] 8.0* 8.3** [m] [m] 8.0* 8.3** [m] [m] 8.0* 8.3**

55 13.3 177 6.2 6.6 15.0 20.1 5.2 5.6 16.7 22.6 A 4.7
50 14.6 16.5 5.4 5.8 16.5 18.8 4.5 4.8 18.5 211 3.8 4.0
5 45 15.9 15.3 4.8 5.1 18.0 17.4 4.0 43 20.1 19.6 33 35
_E;_ 40 17.0 14.0 b4 47 19.3 15.9 3.6 3.8 216 17.8 29 3.2
w 35 18.0 12.6 4.0 4.3 20.5 14.3 3.3 3.5 229 16.0 2.6 2.9
30 18.9 111 3.7 4.0 215 12.6 3.0 3.2 24.1 141 2.4 2.6
25 19.6 9.5 3.5 3.7 22.4 10.7 2.8 3.0 25.1 12.0 2.2 2.4

* Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 3.5 m
** Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 4.0 m
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Entubadora e clamshell

Entubadora

Diametro max. de perfuragéo mm 1200

10 HS 8040.1



Capacidades de carga em [t]

Comprimento da langa [m]
11 14 17 20 23 26

8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3** 8.0* 8.3**

4 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
5 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
6 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
7 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0 12.0
8 11.2 11.9 11.3 11.9 11.3 11.9 11.3 11.9 11.2 11.9 11.2 11.9
9 9.5 10.0 9.5 10.1 9.5 10.1 9.5 10.1 9.5 10.0 95 10.0
10 8.2 8.6 8.2 8.7 8.2 8.7 8.2 8.7 8.2 8.6 8.1 8.6
11 71 15 1.2 7.6 1.2 1.6 1.2 1.6 71 1.6 71 15
12 6.2 6.6 6.3 6.7 6.4 6.7 6.3 6.7 6.3 6.7 6.3 6.6
13 5.7 6.0 5.7 6.0 5.7 6.0 5.6 6.0 5.6 5.9
s Ul 5.1 5.4 5.1 5.4 5.1 5.4 5.1 5.4 5.0 B3
s 15 4.6 49 4.6 49 4.6 49 45 4.8
& 16 4.2 45 4.2 45 4.2 b4 41 4.4
17 3.8 41 3.8 41 3.8 41 3.8 4.0
18 35 3.8 3.5 3.7 35 3.7
19 3.2 3.5 3.2 3.4 3.2 3.4
20 3.0 3.2 3.0 3.2 29 3.1
21 2.7 29 2.7 29
22 2.5 2.7 25 2.7
23 2.3 2.5 2.3 2.5
24 21 2.3
25 2.0 2.2
26 1.8 2.0

* Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 3.5 m
** Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 4.0 m

TLT 13123196 M0000O V1. Estabilidade calculada de acordo com a DIN EN 474-12.

Capacidades maximas ndo excedem 66 % da carga de tombamento.

0s gréficos de carga acima sdo somente para referéncia e nao sao programados no sistema LMI.
A capacidade de elevagdo maxima com garra mecanica é de 12 t.

HS 8040.



Operacao de elevagao

Unidadesemm
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Configuracao da lanca principal
Quantidade de secdes da langa
Pé dalancade4.8m 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Se¢do do lancade 3 m 1 1 1 1 1
Secdodalancadeé6m 1 1 2 2 3 3 4 4 5
Pontadalangade6.2m 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
Comprimento da lanca[m] | 11 14 17 20 23 26 29 32 35 38 41
Lanca auxiliar v v v 4 v v v v v v v
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Lanca auxiliar12 t
A capacidade maxima da
lancga auxiliar é de 12 t.
0 grafico da carga corres-
pondente estd programado
no sistema LML.
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Capacidades de carga em [t]

Comprimento da langa [m]

1 14 17 20 23 26 29 32 35 38 41
8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0 | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3** | 8.0* | 8.3**
3.1 | 40.0 | 40.0
4 361 | 380 | 33.6 | 354 | 314 | 331 | 293 | 309
5 26.6 | 281 | 252 | 26.6 | 239 | 252 | 227 | 239 | 216 | 22.8 | 205 | 2L7 | 197 | 209
6 209 | 221 | 201 | 21.2 | 192 | 203 | 183 | 194 | 176 | 186 | 168 | 178 | 161 | 171 | 155 | 164 | 148 | 157 | 143 | 151
7 165 | 175 | 16.6 | 175 | 160 | 169 | 153 | 162 | 147 | 15.6 | 142 | 150 | 13.6 | 145 | 131 | 139 | 12.6 | 134 | 122 | 129 | 117 | 124
8 13.6 | 143 | 13.6 | 144 | 13.6 | 144 | 131 | 139 | 127 | 134 | 122 | 129 | 11.8 | 125 | 114 | 12.0 | 109 | 116 | 10.6 | 112 | 10.2 | 10.8
9 14 | 121 | 115 | 122 | 115 | 122 | 114 | 121 | 11.0 | 117 | 107 | 1L3 | 103 | 109 | 99 | 106 | 96 | 102 | 93 99 8.9 9.5
10 98 | 104 | 99 | 105 | 99 | 105 | 99 | 105 | 98 | 104 | 94 | 100 | 91 9.7 8.8 9.4 8.5 9.1 8.2 8.8 79 8.5
1 8.6 9.1 8.7 9.2 8.7 9.2 8.6 9.2 8.6 9.1 8.4 9.0 81 8.7 79 8.4 1.6 8.1 13 78 7.0 75
12 15 8.0 7.6 8.1 7.7 8.1 7.6 8.1 7.6 8.1 7.6 8.0 13 78 71 75 6.8 73 6.5 7.0 6.2 6.7
13 6.8 72 6.8 13 6.8 72 6.8 72 6.7 71 6.6 70 6.4 6.8 6.1 6.5 5.8 6.3 5.6 6.0
14 6.1 6.5 6.2 6.5 6.1 6.5 6.1 6.5 6.0 6.4 6.0 6.4 5.8 6.2 5.5 5.9 5.3 5.7 5.0 5.4
15 5.6 5.9 5.5 5.9 5.5 5.9 5.5 5.8 5.4 5.8 5.2 5.6 5.0 54 | 48 5.2 46 49
16 5.1 5.4 5.0 5.4 5.0 5.3 5.0 5.3 49 5.2 4.8 5.1 4.6 49 bt 4.7 41 4.5
17 4.6 49 4.6 49 4.6 49 45 4.8 45 4.8 b4 4.7 4.2 45 4.0 43 3.8 41
= 18 4.2 45 4.2 45 41 bb 41 bb | 40 43 3.9 4.2 3.7 40 3.5 3.8
s 19 3.9 41 3.8 41 3.8 41 3.1 4.0 3.1 3.9 3.6 3.9 3.4 3.1 3.2 35
£ 20 3.5 3.8 3.5 3.8 3.5 3.7 3.4 3.7 3.4 3.6 3.3 3.6 3.1 3.4 29 3.2
21 3.3 39 3.2 39 3.2 3.4 31 3.3 3.0 3.3 2.9 31 2.7 2.9
22 3.0 3.2 3.0 3.2 2.9 3.2 2.9 31 2.8 3.0 2.7 2.9 2.5 2.7
23 2.8 3.0 2.7 3.0 2.7 2.9 26 2.9 26 2.8 25 2.7 2.3 2.5
2% 2.5 2.8 2.5 2.7 2.4 2.6 2.4 2.6 2.3 2.5 2.1 2.3
25 2.3 2.6 2.3 25 22 2.4 22 2.4 21 2.3 2.0 2.2
26 2.2 2.4 2.1 2.3 2.1 2.3 2.0 2.2 19 2.1 18 2.0
27 2.0 2.2 19 21 18 2.0 18 2.0 17 19
28 1.8 2.0 1.8 19 17 19 1.6 1.8 1.6 17
29 17 19 1.6 18 1.6 17 15 17 1.4 L6
30 15 17 1.4 1.6 1.4 15 13 15
31 14 15 1.3 15 1.3 14 12 13
32 1.3 14 1.2 1.4 11 1.3 11 1.2
33 11 13 1.0 1.2 11
34 1.0 12 11 1.0
35 1.0
* Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 3.5m
** Contrapeso traseiro [t] com raio de trabalho de 4.0 m
TLT 11935750 M0000O. Os gréficos de carga acima servem somente para referéncia.
Para trabalho de elevagdo real, consulte o grafico de carga na cabine ou no manual do operador.
Gréficos de carga para operagéo de elevagdo sdo validos com classificagdo de acordo com a IS0 4301-1/1986, grupo Al
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Dimensoes e pesos de transporte

Maquina basica e lang¢a principal (1108.20)
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Maquina basica (versdo compacta)

com carro inferior, pé da langa (1108.20), cavalete, 2x guinchos de 120 kN incluindo cabos de

aco (70 m), com contrapeso basico e esteiras
Largura

Peso com sapatas de 3 garras de 700 mm

Peso com sapatas de 3 garras de 800 mm (opcional)
Peso do cabo de elevagdo (2x70 m)

3000
40700
40970
2.34

Maquina basica (versao longa)

com carro inferior, plataformas e pé da lanca (1108.20), cavalete, 2x guinchos de 120 kN

incluindo cabos de ago (70 m), com contrapeso bésico e esteiras

Largura 3340
Peso com sapatas de 3 garras de 700 mm 41040
Peso com sapatas de 3 garras de 800 mm (opcional) 41310
Peso do cabo de elevagdo (2x70 m) 2.34
Secao da lanca de 3 m (1108.20)

Peso incluindo cabos pendentes 261
Secao da lanca de 6 m (1108.20)

Peso incluindo cabos pendentes 447
Ponta da langa (1108.20)

Peso incluindo cabos pendentes 1073

Moitdo de 40 t - 2 polias

Largura mm 265
Peso kg 500
Moitdo de 24 t - 2 polias

Largura mm 220
Peso kg 420
Moitdo de 8 t - 1 polia

Peso kg 300
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