Datenblatt

Axialkolbenpumpe DPVG
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Die Liebherr-Axialkolbenpumpen der Baureihe DPVG sind in

Schragscheibenbauweise flir den geschlossenen Kreislauf

konzipiert. Die Verstellpumpen sind in den NenngréBen von
085 bis 280 verfligbar. Der Nenndruck der Einheiten betragt
450 bar und der Hochstdruck liegt bei 500 bar absolut.

Dank des Einsatzes einer hydrostatischen Wiegenlagerung
besticht diese Verstellpumpe durch ihre hohe Zuverlassigkeit
und lange Lebensdauer selbst bei hartesten Belastungen.

Die hydrostatische Wiegenlagerung ist fir die
NenngroBen 085, 140 und 280 verfligbar.

Das inverse Triebwerk mit einem Schwenkwinkel von 22°
sorgt fir einen hohen Wirkungsgrad und eine groBe
Leistungsdichte. Die DPVG ist mit den gangigen Reglern
verfligbar.

Ein Durchtrieb ist - genau wie die Konfiguration von zwei
DPVG-Pumpen zur Mehrkreispumpe in Tandembauweise,
maoglich.
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Giiltig fiir:
DPVG 085/ DPVG 108
DPVG 140 / DPVG 165
DPVG 280

Merkmale:
Baureihe D

e
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Geschlossener Kreislauf

Regelungsarten:

Diverse Regelungsarten wahlbar

Druckbereich:

Nenndruck p, = 450 bar

Hochstdruck ppa =

500 bar
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1 Typenschlussel

1. 2, 3. / 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11 12. 13. 14. 15.

1. Pumpentyp

Baureihe-D / Pumpe / Verstellbar

2. Kreislaufart

geschlossen

3. NenngroBe (NG)

4. Restfordervolumen Vg i,

Vg min = 0 cm® / Wert in cm® / U eintragen

5. Ansteuerung/Regelungsart

Elektrische Proportional-Verstellung / Druckabschneidung EL - DA
Elektrische Proportional-Verstellung EL
Hydraulische Proportional-Verstellung Steuerdruckabhangig SD
Hydraulische Proportional-Verstellung Steuerdruckabhéngig / Druckab- SD - DA
schneidung

Hydraulisch gesteuerte Drehmomentregelung mit Druckabschneidung TCH
(Torque Control hydraulisch)

Elektrisch gesteuerte Drehmomentregelung mit Druckabschneidung TCE
(Torque Control elektrisch mit Sicherheitsventil)

Elektrische Proportional-Verstellung, mit Sicherheitsventil / ELS - DA
Druckabschneidung

Elektrische Direktsteuerung DS
Elektrische Direktsteuerung, Druckabschneidung DS-DA
Elektrische Proportional-Verstellung, mit Sicherheitsventil ELS
Drehzahlregelung hydraulisch / mechanische Hubbegrenzung / DZH-M-DA
Druckabschneidung

6. Ausfithrung

7. Drehrichtung (Blick auf Antriebswelle)

rechts R
links L
Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 3
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1 Typenschlussel

8. Anbauflansch

SAE1

SAE 2
Dieselmotorflansch SAE Jé617a

SAE 3

SAE 4

SAEC

Anbauflansch SAE J744 SAED

SAE E

@160

@180
Anbauflansch ISO 3019-2

& 200

& 224

*) Durchmesser Anbauflansch im Freitext angeben, siehe Kapitel 5.
9. Wellenende

Zahnwelle DIN 5480

Zahnwelle ANSI B92.1a

*) Zahnwellendimension im Freitext angeben, siehe Kapitel 5.

10. Anschliisse

ISO 6162-2 / SAE J518-2, Hochdruckanschluss 6000 PSI
11. Anbauten

ohne Anbau

12. Zahnradpumpe

ohne Zahnradpumpe

mit Zahnradpumpe Vg = 24 cm® Wert in cm® / U eintragen,
ohne Filter und Kaltstartventil

mit Zahnradpumpe Vg = 30 cm® Wert in cm® / U eintragen,
ohne Filter und Kaltstartventil

mit Zahnradpumpe Vg4 =40 cm® Wert in cm3 / U eintragen,
ohne Filter und Kaltstartventil

mit Zahnradpumpe Vg = 50 cm® Wert in cm® / U eintragen,
ohne Filter und Kaltstartventil

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 4
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1 Typenschlussel

13. Durchtrieb

ohne Durchtrieb

082,55 SAE A Typ K Basic (2 Loch) ANSI B92.1a Al1D
, Typ S Basic (4 Loch) 5/8in 9T 16/32DP Al2D
e Typ K Basic [2 LOCh) ANSI B92.1a B11D
Typ S Basic (4 Loch) | 7/81n13T16/32DP B12D
21016 :
Typ S Basic (4 Loch) | 1in15T16/32DP B22D
Typ S Basic (4 Loch) | 1 1/4in 14T 12/24DP Cc12D
Typ S Basic (4 Loch) | 11/2in 17T 12/24DP C22D
SAE oo+ Typ K Basic (2 Loch) DIN 5480 C31D
Typ S Basic (4 Loch) N30x2x14x10E C32D
Typ S Basic (4 Loch) | 13/4in13T 8/16DP D12D
Typ K Basic (2 Loch) DIN 5480 D31D*
Typ S Basic (4 Loch) N40x2x18x10E D32D*
2152,4 SAE D**
H *
Typ K Basic (2 Loch) DIN 5480 D31D
Typ S Basic (4 Loch) N45x2x21x10E D32D*
Typ K Basic (2 Loch) DIN 5480 D31D*
Typ S Basic (4 Loch) N50x2x24x10E D32D*
Typ K Basic (2 LOCh) ANSI B92.13 E11D
Typ S Basic (4 Loch) | 13/4in13T 8/16DP E12D
o165 SAE - Typ K Basic (2 Loch) DIN 5480 E31D*
Typ S Basic (4 Loch) N50x2x24x10E E32D*
Typ K Basic (2 Loch) DIN 5480 E31D*
Typ S Basic (4 Loch) N55x2x26x10E E32D*
@200 | 1S0 3019-2 (2 Loch) DI S5l I
(4 Loch) N45x2x21x10E V32D*
@224 | 150 3019-2 (2 Loch) DI BEE Wio®
(4 Loch) N55x2x26x10E W32D*
*)  Zahnwellendimension im Freitext angeben, siehe Kapitel 5.
**] Durchtriebe SAE-C, SAE-CC, SAE-D und SAE-E in Verbindung mit integrierter Speisepumpe nicht méglich.
Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 5
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1 Typenschlussel

14. Ventil

Hochdruckbegrenzungsventil mit Einspeisefunktion

NS-DB

Hochdruckbegrenzungsventil mit Einspeisefunktion und Speisedruck-
ventil

15. Sensorik

NS-DB-DS

ohne Sensor

mit Winkelsensor

B = Verflgbar
O = Auf Anfrage
- = Nicht Verfigbar

Hinweis
Kontaktadressen fiir Anfragen befinden sich auf der Riickseite dieses Dokumentes.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 6
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2 Technische Daten

2.1 Wertetabelle

Verdrangungsvolumen | Vg max cm3 88.4 107.7 140.2 167.8 283.4
Volumenstrom bei npy, % ,
UVmax | l/min 291 323 400 453 709
und Vg max
Antriebsleistung bei
QVinay UNd Ap = 430 bar Pmax | kW 209 232 287 325 508
Antriebsdrehmoment
bei Vg max und Mmax | Nm 604 737 959 1149 1940
Ap = 430 bar
Welle DIN W55 W55
W35 W40 W45 W40 W50 W45 .
Verdrehsteifigkeit 5480 (Joch) | (Wiege)
Nm/rad | 103003| 177000 | 205550| 195300 | 254330 | 255250 | 471010 | 409310
Massentragheits- 9
moment Triebwerk Jrw | kgm?| 0.0101 0.017 0.024 0.03 0.0693
Masse (ca.) m kg 63 69 79 96 134

Hinweis

@

Toleranzen.

Die angegebenen Werte (Maximaldaten) sind theoretische Werte, gerundet, ohne Wirkungsgrade und

2.1.1 Maximale Radial- und Axialkraftbelastung der Triebwelle

Max. Radialkraft

FI’ maXx

Max. Axialkraft

Fa: max

Werte auf Anfrage

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.:

10147675
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2 Technische Daten

@

Hinweis
Die Radial- und Axialkrafte sind abhangig vom Lastzyklus wie Druck, Drehzahl und Kraftrichtung. Bei
geplantem Riementrieb oder erwarteten dauerhaften Axial- und/oder Radialkraften bitte Rick-

sprache mit Liebherr.

2.1.2 Maximale Eingangs- und Durchtriebsdrehmomente

Max. Drehmoment Triebwelleneingang

DPVG-DB-115

(Querkraftfreier Bauzustand) bei ME max Nm
Wellenende DIN 5480 Werte auf Anfrage
Max. Drehmoment Durchtrieb MD max Nm

Mp

M1 Drehmoment Axialkolbenpumpe 1 P2 Axialkolbenpumpe 2
M2 Drehmoment Axialkolbenpumpe 2 Mgt Eingangsdrehmoment
M3 Drehmoment Axialkolbenpumpe 3 MD2 Durchtriebsdrehmoment
P1 Axialkolbenpumpe 1 = =

1) Mg = M1+M2+M3
Mg < ME max

2) Mp = M2+M3
Mp < Mp max

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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2 Technische Daten

2.2 Drehrichtung

2.3 Zulassiger Druckbereich

2.3.1 Betriebsdruck
pHD [bar]
PN
At
AP

Zeit t

DB-LH30VO0-024

DPVG-DB-116

13.

14,

15.

Die Drehrichtung wird mit Blick auf die Triebwelle angegeben,

wie im Bild dargestellt.

R rechts= im Uhrzeigersinn

L links = entgegen dem Uhrzeigersinn

DPVG-DB-117

Minimaldruck** PHD in| bar 20
Nenndruck (dauerfest) pHDyN | bar 450
Hochstdruck (Einzelwirkdauer) PHD ax| bar 500
Einzelwirkdauer Héchstdruck pHD ax t S <1
Gesamtwirkdauer Hochstdruck pHD a4y t Bh* 300
Druckanderungsgeschwindigkeit RA |bar/s 17000

*) Bh = Betriebsstunden

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 9



2 Technische Daten

**) Im Arbeitskreis muB am Anschluss A ein Minimaldruck anliegen, um eine ausreichende Schmierung im
Triebwerk wahrend des Betriebs in allen Schwenkwinkeln zu gewahrleisten.

GEFAHR

Versagen der Befestigungsschrauben am Arbeitsanschluss A!
Lebensgefahr.

Befestigungsschrauben Festigkeitsklasse 10.9 verwenden.

2.3.2 Gehéduse-, Leckdldruck

\
s L 1A\
\

zul. Druck p gps. max. in bar
P

0 1000 2000 3000 4000 5000
Drehzahl n in min!

HF2-DB-008

—
N
DPVG-DB-118

085 40
— 108 45
— 165, 140 50, 56
— 280 60

Dauerhafter Leckoldruck absolut PL bar 3

Maximaldruck absolut PL max| bar 6*

*) Kurzzeitige Druckspitzen von max. 10 bar abs. sind kurzzeitig (t < 0.1 s) erlaubt.

Hinweis
Der Druck in der Axialkolbeneinheit muB immer héher sein als der AuBendruck auf den
Wellendichtring.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 10



2 Technische Daten

2.4 Druckfliissigkeiten

2.4.1 Aligemein

Die Auswahl der geeigneten Druckflissigkeit wird maBgeblich von der zu erwartenden Betriebstemperatur in
Abhangigkeit von der Umgebungstemperatur, die aquivalent zur Tanktemperatur ist, beeinflusst.

ACHTUNG

Ein Mischen von unterschiedlichen Mineralol-Druckflissigkeiten ist untersagt!

Mindestanforderung an die Qualitat

Spezifikation
LH-00-HYC3A
LH-00-HYE3A

Hinweis
FUr zuséatzliche Informationen siehe: wwwe.liebherr.com (Broschiire: Schmierstoffe und Betriebs-
flissigkeiten) Alternativ: An lubri

liebherr.com wenden.

2.4.2 Filllmenge

NenngroBe Fiillmenge
085 bis 280 Werte auf Anfrage
Hinweis

Dies mufB wahrend des Betriebs und nach langerer Stillstandszeit kontrolliert und gegebenenfalls

@ Vor Inbetriebnahme muB die Hydraulikeinheit mit Druckflissigkeit beflllt und entliftet werden.

wiederholt werden!

2.4.3 Filterung

- Um die vorgeschriebene Reinheitsklasse ,21/17/14 nach ISO 4406" unter allen Umstdnden einhalten zu

kdonnen

ist eine Filterung der Druckflissigkeit notig.

- Die Filterung der Druckfliissigkeit wird durch den geratespezifischen Einsatz von Olfiltern im Hydraulik-

system realisiert.

- Reinigungs- und Wartungsintervalle der Olfilter, respektive des gesamten Olkreislaufes sind vom Gerate-
einsatz abhangig sind der geratespezifischen Betriebsanleitung zu entnehmen.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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2 Technische Daten

2.5 Temperatur

Hinweis
Der optimale Einsatzbereich der Druckflissigkeit von 16-36 mm2/s entspricht bei Liebherr Hydraulik
HVI (ISO VG 46) von 32° bis 62°C.

Wird die Axialkolbeneinheit im optimalen Einsatzbereich der Druckflissigkeit innerhalb der zulassigen Betriebs-
bedingungen und Einsatzgrenzen betrieben, ist sie verschleiBarm sowie vor temperaturabhangiger Alterung ge-

schiitzt. Ab einer Viskositat < 11 mm?2/s (bei Liebherr Hydraulik HVI (ISO VG 46) = 80°C) ist pro 10°K Temperatur-
erhohung von einer Halbierung der Lebensdauer der Druckflissigkeit auszugehen.

Lasst sich der optimale Einsatzbereich nicht erfillen, ist eine Druckflissigkeit mit geeigneterem Viskositatsbe-
reich auszuwahlen oder das Hydrauliksystem ist vorzuwarmen beziehungsweise zu kihlen.

Um Temperaturschocks vorzubeugen, ist eine Temperaturdifferenz von < 25°C zwischen Druckflissigkeit und

Axialkolbeneinheit einzuhalten. Dies kann unter anderem durch eine stetige Durchstromung aller Axialkolben-
einheiten im Hydrauliksystem realisiert werden.

2.5.1 Einsatzgrenzen

Maximalwerte:

Maximale Leckoltemperatur: 115 °C.

ACHTUNG
Im Antriebswellenlagerbereich (RWDR und Lager) ist von der héchsten Temperatur auszugehen, die
erfahrungsgemaf 10-15°K hoher ist als die Leckoltemperatur.

Tiefe Temperaturen: (zusatzliche Informationen siehe: 2.5.2 Tieftemperaturen, Seite 12)

Hinweis

Die Einsatzgrenzen von Liebherr-Druckflissigkeiten sind dem nachfolgend beigefligten Viskositats-
diagramm zu entnehmen, um eine sinnvolle Auswahl zu treffen. (zusatzliche Informationen siehe: 2.5.6
Viskositatsdiagramm, Seite 17)

2.5.2 Tieftemperaturen

ACHTUNG

Bei sinkenden Temperaturen unter den Gefrierpunkt kann es bei Nasse oder Reifbildung zum Anfrieren
der Dichtlippe des Radialwellendichtringes kommen. Dies kann beim Start der Axialkolbeneinheit zum
Abriss der Dichtlippe flihren. Durch Vorwarmen/Auftauen des Radialwellendichtrings / der Welle muf
dem Risiko vorgebeugt werden.

Hinweis

Bei Temperaturen, bei denen bereits die Gefahr der Verhartung durch Einfrierung besteht, kann die
Reibungswarme ausreichen, um die Dichtung elastisch zu erhalten oder nach dem Bewegungsbeginn
rasch genug in einen funktionsfahigen Zustand zu bringen.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 12



2 Technische Daten

Ubersicht

*) Ruhezustand <-50°C

ACHTUNG

Temperaturen < -50° C im System = Kein Betrieb der Axialkolbeneinheit zulassig.
Gefahr von Vorschadigungen der Dichtelemente der Axialkolbeneinheit.
Temperaturen < -50° C vermeiden.

**) Ruhezustand < -40° C
ACHTUNG
Temperaturen < -40° C im System = Kein Betrieb der Axialkolbeneinheit zulassig.
Funktion der Dichtelemente in der Axialkolbeneinheit sind bei Temperaturen < -40°C nicht
gewahrleistet. Axialkolbeneinheit und Tank auf mindestens -40° C vorwarmen und Druckflissigkeit
Liebherr Hydraulic Plus Arctic/Liebherr Hydraulic FFE 30 mit einer Viskositat < 1600 mm?2/s verwen-
den. (zuséatzliche Informationen siehe: 2.5.6 Viskositatsdiagramm, Seite 17)

Unabhingig von der Viskositit < 1600 mm?/s ist die Axialkolbeneinheit vor dem Einstieg in den Kaltstart in-
klusive den Warmlaufphasen oder beim Warmstart mindestens 60 s unter folgenden Bedingungen zu betrei-

ben:

Betriebsdruckbereich: pyp min < PHp s 50 bar

Drehzahl: ny,i, < n < 1000 min'}, beziehungsweise Leerlaufdrehzahl Antriebsmotor*
Verdrangungsvolumen: Vg min = Vg =15 % von Vg max

Keine Bewegungen der Ausristung durchfihren.

*) Bei dem Einsatz eines Antriebes mit hoheren Drehzahlen als in den Bedingungen gefordert (zum Beispiel ein
Elektromotor) bitte Riicksprache mit Liebherr, unter Angabe der moglichen Drehzahl(en).

. Start bei
n/nmax [%] i beliebiger Viskositit
PHp [Par]
VG/VGmax [%] ‘ Warmlaufphasen
| | |
} ,,I“ Iy““} ,,I"“ } ‘
PNom 100 | | Ll |
e e
RERETRD) ZENEEEE
[ P
0.5 s e B 4 | |
200 | | \//\ | |
N eerlauf 30 1: | /:( _TJ ‘{ i
LoV
15 I | | I
G Aaceaina: Senisss
0 0 0 ' . ‘ —
} | | A60 | | Zeitt[s] 8
S e 8 o Viskositat 3
2 8§38 g  Smmis] g

Nach Ablauf der 60 s ist die Viskositdt mit den vorhandenen Temperaturwerten und dem Viskositatsdiagramm
zu ermitteln, entsprechende Warmlaufphase zu wahlen und die Axialkolbeneinheit im definierten Zeitrahmen
und entsprechenden Bedingungen zu betreiben, siehe Warmlaufphasen.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 13



2 Technische Daten

Ubersicht

Bedingungen und MaBnahmen einhal-
ten, siehe Kapitel Warmlaufphase ,,I*

Bedingungen und MaBnahmen einhal-
ten, siehe Kapitel Warmlaufphase ,II*
Bedingungen und MaBnahmen einhal-
ten, siehe Kapitel Warmlaufphase ,III*

Warmlaufphase ,1* 1600-1200

Warmlaufphase ,II* 1200-1000

Warmlaufphase ,I1I* 1000-400

*) Bei maximaler Leckdltemperatur darf die Viskositat 8 mm?2/s (kurzzeitig d.h. < 3 min., 7mm?2/s) nicht
unterschreiten.

2.5.3 Kaltstart mit anschlieBenden Warmlaufphasen:

ACHTUNG
Vor dem Kaltstart ist die vorliegende Viskositadt* anhand der Oltemperatur (zum Beispiel Tanktempe-
ratur) zu bestimmen, um Schaden an den Axialkolbeneinheiten durch eine zu hohe Viskositat* der

Hydraulikfliissigkeit zu vermeiden. Bei einer Viskositit* > 1600 mm?2/s ist das Hydrauliksystem vorzu-
warmen.

Mithilfe der ermittelten Viskositat* ist die Art und Dauer des Warmlaufs anhand des Kaltstart-
diagramms** einzuhalten.

*) (zusatzliche Informationen siehe: 2.5.6 Viskositatsdiagramm, Seite 17)

Es gelten folgende Bedingungen:

Viskositat: 1600-1200 mm?/s = Axialkolbeneinheit 600-360 s mit in Warmlaufphase ,I“ genannten
MaBnahmen betreiben.

Viskositat: 1200-1000 mm?2/s = Axialkolbeneinheit 360-120 s mit in Warmlaufphase ,II* genannten
MaBnahmen betreiben.

Viskositit: 1000-400 mm?2/s = Axialkolbeneinheit 120-60 s mit in Warmlaufphase ,l11“ unten
genannten MaBnahmen betreiben.

Viskositat: 400-16 mm?/s = Axialkolbeneinheit 60 s mit in ,Warmstart* genannten MaBnahmen
betreiben. Das heiBt auch bei = 400 mm?2/s sind die MaBnahmen mindestens 60 s einzuhalten.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 14



2 Technische Daten

**) Kaltstartdiagramm

Zeit t Kaltstart
s] |

Warmlaufphasen

S S 8 S © Viskositat
2 &2 M [mm?/s]
n/nmax [%] ‘
PHp [bar]
VG/VGmax [%]
pNom 100 A
0.5
200
30
15 -
0 00 = S
S S 8 o Viskositét %
= &2 § 2Immis] &

2.5.4 Warmlaufphasen

Hinweis

Entsprechend der aktuellen Viskositat ist nach dem Kaltstart mit der entsprechenden Warmlaufphase
fortzufahren. In den darauffolgenden Warmlaufphasen durfen die Betriebsparameter erhoht werden,
um ein zugiges Aufwarmen des Hydrauliksystems zu ermaglichen.

Bedingung:
Viskositat: 1600-1200 mm?/s = Axialkolbeneinheit mit unten genannten MaBnahmen betreiben bis eine
Viskositit von 1200 mm?/s erreicht ist.

MaBnahmen:
Betriebsdruckbereich: pyp min = PHD warmlauf i+ < 200 bar

Drehzahl: npin = Nwarmlauf .1+ < 50 % VON Nppax
Verdrangungsvolumen: Vg min = Vg warmlauf ,i* < 15 % vOn Vg may

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 15



2 Technische Daten

Warmlaufphase , IT “

Bedingung:
Viskositat: 1200-1000 mm?/s = Axialkolbeneinheit mit unten genannten MaBnahmen betreiben bis eine
Viskositit von 1000 mm?/s erreicht ist.

MaBnahmen:
Betriebsdruckbereich: pyp min = PHD warmlauf i+ = 200 bar

Drehzahl: Npin = Nwarmlauf 11+ < 50 % VON Nppax
Verdrangungsvolumen: Vg min = Vg warmtauf i < 15 -30 % von Vg may

Warmlaufphase , J11*

Bedingung:
Viskositit: 1000-400 mm?2/s = Axialkolbeneinheit mit unten genannten MaBnahmen betreiben bis eine
Viskositat von 400 mm?/s erreicht ist.

MaBnahmen:
Betriebsdruckbereich: pyp min < PHD warmlauf ,1ii* < PHD max
Drehzahl: npin = Nwarmlauf i1+ s 50 % vVON Nppax

Verdrangungsvolumen: Vg min = Vg warmtauf i< < 30 -100 % von Vg may

Warmstart

Bedingung:
Viskositat: 400-16 mm?/s = Axialkolbeneinheit auch bei Viskositat < 400 mm?2/s mit unten genannten MafB-
nahmen mindestens 40 s betreiben.

MaBnahmen:
Betriebsdruckbereich: pyp min < PHp s 50 bar

Drehzahl: npi, < n < 1000 min’}, beziehungsweise Leerlaufdrehzahl Antriebsmotor
Verdrangungsvolumen: Vg min < Vg < 15 % von Vg max

2.5.5 Normalbetrieb

Hinweis

Optimaler Einsatzbereich: 16-36 mm?/s
Bei maximaler Leckdltemperatur darf die Viskositit 8 mm2/s (kurzzeitig d.h. < 3 min., 7mm?2/s) nicht

unterschreiten.

Hinweis
Im Viskositatsbereich von 400-8 mm?2/s ist die Axialkolbeneinheit voll belastbar.

@ - Betriebsdruckbereich: pyp min  PHD < PHDmax
- Drehzahl: npyip = N s Npppay

Verdrangungsvolumen: Vg min = Vg < Vg may

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 16



2 Technische Daten

2.5.6 Viskositatsdiagramm

-40 -30 -20 -10 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
5000 5000
Liebherr Hydraulic Basic 68: 40°C: 68,00 mm2/s  100°C: 8,70 mm?/s VI: 99 H
Liebherr Hydraulic HVI: 40°C: 46,00mm?¥s  100°C: 8,30 mm2/s VI: 157
3000 Liebherr Hydraulic Plus: 40°C: 46,00mm?s  100°C: 9,50 mm2/s VI: 197 M 3000
Liebherr Hydraulic Plus Arctic:40°C: 25,00 mm#s  100°C: 7,40 mm2/s VI: 291 H
2000 Liebherr Hydraulic Basic 100: 40°C: 100,00 mm#/s  100°C: 11,50 mm?&/s VI: 102 U 2000
Liebherr Hydraulic 37: 40°C: 37,00mm2s 100°C: 7,20 mmz/s VI: 162 H
Liebherr Hydraulic FFE 30: ~ 40°C: 28,00 mm#/s  100°C: 7,50 mm#/s VI: 256 1
Liebherr Hydraulic Plus 37:  40°C: 37,00 mm#/s  100°C: 7,80 mm?/s VI: 189 ]
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2 Technische Daten

2.6 Wellendichtring
2.6.1 Aligemein

Die Radialwellendichtringe (RWDR) sind spezielle Dichtelemente, die einen bestimmten Gehausedruck zulassen.
Um zu gewahrleisten, dass das tribologische System optimal funktioniert, missen die Betriebsbedingungen ein-
gehalten werden.

Dichtkantentemperatur variiert auf Grund von folgenden Faktoren im Gehause:
-Umfangsgeschwindigkeit

-Druckflissigkeitstemperatur

-Schmiermedium

-Druckaufbau

Die Dichtkantentemperatur kann um 20 °C bis 40 °C Uber der Leckoltemperatur einer hydraulischen Axialkolben-
einheit liegen.

2.7 Gehausespiilung

Unter verschiedenen Betriebszustanden, z.B. eine sehr geringe Fordermenge Uber einen langeren Zeitraum,
kann es zu einem grenzwertigen Temperaturanstieg im Gehause kommen, siehe Kapitel 2.8.1.

Ist dies der Fall, ist eine Gehausespilung erforderlich, die das ,heiBe* Hydraulikdl zu einem externen Kihler
leitet, dort abkihlt und wieder in das Hydrauliksystem einspeist.

Die Splilmenge gV in L/min ist fir jede NenngréBe in Verbindung mit der Anwendung individuell einzustellen und
obliegt dem Verantwortungsbereich des Gerate- oder Anlagenherstellers.

2.8 Speisepumpe

DPV | G / | 000 1 A 0]

1. 2. 3. / 4., 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11. 12. 13. 14. 15.
Hinweis

Eine Speisepumpe ist nur in Kombination mit Durchtrieb = B11D, B11G oder 0000 realisierbar.
Fir Mehrkreispumpen in Tandembauweise ist eine gemeinsame Speisepumpe an Hydraulikpumpe 2
zu empfehlen, siehe Kapitel 5.14.

00 ohne Speisepumpe

24  mit Speisepumpe (Vg =24 cm?), ohne Filter und Kaltstartventil
30 mit Speisepumpe (Vg =30 cm?), ohne Filter und Kaltstartventil
40  mit Speisepumpe (V4 = 40 cm?), ohne Filter und Kaltstartventil

50 mit Speisepumpe (Vg =50 cm?), ohne Filter und Kaltstartventil

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 18



2 Technische Daten

DPVG-DB-119
DPVG-DB-120

2.8.1 Hydraulikschema mit Speisepumpe

M4 R

gehért nicht /ﬁ

zum Lieferumfang

HF2-DB-011

1 Speisepumpe = =

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 19



3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.1 Regelungsarten

DPV G / 000 1 A 0
1. 2. 3. / 4, 5. 6. 7. 8. 10. 11. 12. 13. 14, 15.
Hinweis

Pro Regelungsart- oder funktion ist jeweils nur eine NenngroBe bebildert, vorwiegend auf Basis der
NenngréBe 280. Spezielle Applikationen und Sonderanfertigungen sind in diesem Kapitel nicht aufge-

@ fahrt.

Verwenden Sie immer die Informationen aus der mitgelieferten Einbauzeichnung oder halten Sie Rick-

sprache mit Liebherr.

Fiir alle Regelungsarten gilt:

GEFAHR

Die federgefUhrte Ruckstellung im Regelventil ist keine Sicherheitsvorrichtung!

Verunreinigungen im Hydrauliksystem wie z.B. Abrieb oder Restschmutz aus Gerate- oder Anlagen-
bauteilen kdnnen zu Blockierungen in nicht definierten Stellungen diverser Reglerbauteile fihren.
Vorgaben des Maschinenfihrers kdnnen unter Umstanden nicht mehr realisiert werden.

A\

Die Realisierung einer Sicherheitsvorrichtung z.B. eines Not-Aus, liegt im Verantwortungsbereich des

Gerate- oder Anlagenherstellers.

3.1.1 Mechanisch-hydraulische Regler

SD- Regelung, siehe Kapitel 3.2.1

SD-DA- Regelung, siehe Kapitel 3.2.2

SD-DAl- Regelung, siehe Kapitel 3.2.3

TCH- Regelung, siehe Kapitel 3.2.4 / siehe Kapitel 3.2.5
DZH-M-DA- Regelung, siehe Kapitel 3.2.16

3.1.2 Elektro-hydraulische Regler

EL- Regelung, siehe Kapitel 3.2.7

EL-DA- Regelung, siehe Kapitel 3.2.8

EL-DAL- Regelung, siehe Kapitel 3.2.9

ELS- Regelung, siehe Kapitel 3.2.10

ELS-DA- Regelung, siehe Kapitel 3.2.11

ELS-DAl- Regelung, siehe Kapitel 3.2.12

TCE- Regelung, siehe Kapitel 3.2.13 / siehe Kapitel 3.2.14
DS-DA- Regelung, siehe Kapitel 3.2.15

DS-DAIL- Regelung, siehe Kapitel 3.2.16

Weitere Regelungsarten sind auf Anfrage erhaltlich.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2 Standard- Hydraulikschemen

3.2.1 SD- Regelung

R1 M4 T2 X2 M1
L 1 A
L L
’
[fo >
— [
[ <\> ‘ XIX @ Fa
y <E>
=
[ A A
=]
1] 1
<1 ] r W
[Lo B
>
L
4 \|./ B
M5 T X1 T3 M2
HF2-DB-023
X1, X2 Steuerdruckanschluss ISO 9974-1 T2 Olablass IS0 9974-1
A B Arbeitsanschliisse SAE J 518 T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
R1 Entliftungsanschluss ISO 9974-1 M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss I1SO 9974-1 M4, M5 Messanschlusse Stelldruck ISO 9974-1
T1 Leckolanschluss ISO 9974-1 - -

Hinweis
X1 geschaltet, Drehrichtung: R = (j_laustritt im Anschluss A, Drehrichtung: L = Qlaustritt im Anschluss B
X2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 21



3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.2 SD-DA- Regelung

>
»

g

] >< /—’ g
== | @
[ — <:> | VIV Fa
: B
L 0 _ A Fb
<E> il P
<] [ r W L
BEM
|;<D
-
i B
M35 ™ X1 T3 M2
HF2-DB-024
X1, X2 Steuerdruckanschluss ISO 9974-1 T2 Olablass ISO 9974-1
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
R1 Entliftungsanschluss ISO 9974-1 M1, M2 Messanschliusse Hochdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss ISO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
T1 Leckolanschluss ISO 9974-1 - -

Hinweis
X1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, Drehrichtung: L = Qlaustritt im Anschluss B
X2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 22



3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.3 SD-DA1- Regelung

R1 M4 T2 X2 Y M1
. ia
L L

IR
.Lé-

i >
- J ‘ «t—l_l‘_l
- =< | >—<Ix Fa
L :|<\ L ‘ '_‘ Fb
ZE> T ¢
T [; r W s
lo ;AQ
|;<I
]
i B
M5 T X1 T3 M2
HF2-DB-025
X1, X2 Steuerdruckanschluss ISO 9974-1 Tl Leckolanschluss ISO 9974-1
Y DA1-Ubersteuerungssignal T2 Olablass 1SO 9974-1
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
R1 Entliftungsanschluss ISO 9974-1 M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss ISO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1

Hinweis
X1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, Drehrichtung: L = Qlaustritt im Anschluss B
X2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 23



3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.4 TCH- Regelung, Drehrichtung links

gehort nicht zum Lieferumfang
not included in delivery

R1 M4 M2
/N N VU S NHRD S B/
\ L \
| |
\ r' \
| |
| Y |
| M ) |
| |

|
| <: f Fa
| B |
- o 1 \ |
| = ) |
I ~H i r W gﬁﬁ/ I
| 1 |
| I , |
| |
| L |
|

M5 M7 M1 o
L T3 &
X1, X2 Steuerdruckanschlisse ISO 9974-1 T1, T2 Leckdlanschlisse ISO 9974-1
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
R1 Entliftungsanschluss ISO 9974-1 M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
DA1-Ubersteuerungssignal . :
Y (abgewogen) 1SO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
S Sauganschluss Speisepumpe ISO 9974-1 M6, M7 | Messanschliisse Steuerdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss I1SO 9974-1 - -

Hinweis
X1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, Drehrichtung: L = Qlaustritt im Anschluss B
X2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.5 TCH- Regelung, Drehrichtung rechts

gehodrt nicht zum Lieferumfang
| not included in delivery

JAVAV

N

=

1

AL ATTTAAN

]
p

M5 M7 M2 ©
™ T3 ;
X1, X2 Steuerdruckanschlisse ISO 9974-1 T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 M1, M2 Messanschlusse Hochdruck ISO 9974-1
R1 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1

DA1-Ubersteuerungssignal
(abgewogen) ISO 9974-1

T1, T2 Leckolanschlisse I1ISO 9974-1 Fa Speisedruckanschluss SO 9974-1

Y M6, M7 Messanschlisse Steuerdruck 1ISO 9974-1

Hinweis
X1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, Drehrichtung: L = Qlaustritt im Anschluss B
X2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 25



3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.6 DZH-M-DA- Regelung

M4 T2 M6 X1 M3 G M1
r———— —9<——>P—_—>e— ————— K ———— —_—X——— %‘I
| ‘ hd | A
| — |
[ |
| |
| |
| |
i i Gehort nicht zum Lieferumfang
| | Not included in delivery
| |
| |
\ (Fa - =4
| : | [
| © ‘ ]
[ R o = Pl '
| ]
| . q | | |
| L 1]
' ' 'V =60 cmiiU
| | e cm
| | |
| i i L
| . . o B
Lo——— — x— + —— % % —————————————— a}-ﬂ
M5 T1 M7 X2 R1, T3 M2
R2,R3 _
X1, X2 Steuerdruckanschlisse ISO 9974-1 T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 M1, M2 Messanschlusse Hochdruck ISO 9974-1
R1, R2, R3 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
G Druckanschluss fir Hilfskreise ISO 9974-1 | M3, M6, M7| Messanschliisse Steuerdruck ISO 9974-1
T1,T2 Leckdlanschlisse ISO 9974-1 Fa Filterausgang ISO 9974-1

Hinweis
X1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss B, Drehrichtung: L = Qlaustritt im Anschluss A
X2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss A, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss B

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.7 EL- Regelung

R1 M4 T2 M6 M1
] | . ’
L L

E2

2
=D
v
=

=== Fa

VY

JAVAV

1111

B
T TR
IWAVAY
A
——| °

L
?
g

L
—\ E1
u L
j B
M7
M5 T1 5 M2
HF2-DB-015
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 T3 Ricklauf Speisedruck ISO 9974-1
R1 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss 1SO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
Tl Leckolanschluss ISO 9974-1 M6, M7 Messanschlisse Steuerdruck ISO 9974-1
Druckreduzierventil, Steckanschluss AMP )
El, E2 Junior Timer, 2-polig, PWM= 100Hz, T2 Olablass I1SO 9974-1
Un= 24V, Imax.= 750mA

Hinweis
Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, L = Qlaustritt im Anschluss B
Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, L = Olaustritt im Anschluss A
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.8 EL-DA- Regelung

R1 M4 T2 M6 M1
| S
L L o
E2
‘ | ’T\—, |j<b
- v
<
] >< ’_\ g
== LJ ‘ FH—\\_I
- <:> | xIx Fa
L :|<: I ‘/F‘ J
= L . E
] s
l_\ O
S K ;[M
‘ L |;<D
E1
I L]
J‘: B
M5 T M7 T3 M2
HF2-DB-017
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
R1 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 M1, M2 Messanschlusse Hochdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss ISO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
T1 Spilanschluss ISO 9974-1 M6, M7 Messanschlisse Steuerdruck ISO 9974-1
Druckreduzierventil, Steckanschluss AMP
El, E2 Junior Timer, 2-polig, PWM= 100Hz, T2 Tankanschluss 1SO 9974-1
Un= 24V, Imax.= 750mA

Hinweis
Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, L = Qlaustritt im Anschluss B
Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, L = Olaustritt im Anschluss A
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.9 EL-DAI- Regelung

R1 M4 T2 M6 Y M1
— A
L L .
E2
‘ | ’—l\—l |j<b
e S i
q
] >< ’_\
g L ‘ »—% L
- <:> | XL‘—( Fa
L :|<: [ ‘/T_‘ |\—0
z5> i |ZH—I r )
i L | LL? ;W
‘ | | 4
E1l -
i L]
J"/ B
M5 T M7 T3 M2
HF2-DB-026
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 M4, M5 Messanschlusse Stelldruck ISO 9974-1
R1 Entliftungsanschluss ISO 9974-1 M6, M7 Messanschlisse Steuerdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss SO 9974-1 Y DA1-Ubersteuerungssignal ISO 9974-1
T1, T2 Tankanschluss ISO 9974-1 - -
Druckreduzierventil, Steckanschluss
El, E2 AMP Junior Timer, 2-polig, PWM=100Hz, T3 Rucklauf Speisedruck ISO 9974-1
Un= 24V, Imax.= 750mA
Drehwinkelsensor nach ISP ID.-Nr.
E5 11118356 Connector 3-polig, DT04-3P Fa.| M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
Deutsch

Hinweis
Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss B, L = Qlaustritt im Anschluss A
Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss A, L = Olaustritt im Anschluss B

@

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.10 ELS- Regelung

R1 T2 M4 M&

X =
>

I > -
5 o | 0 Fa
if
f: |\—0
] r Y
7] Tl
- — 4 >
e |
H H |L, g
H Ei_
E3
0
B
M5 M7 M2
T1 T3
HF2-DB-027
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
R1 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 M6, M7 Messanschlisse Steuerdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss 1SO 9974-1 - -

Druckreduzierventil, Steckanschluss
El, E2 AMP Junior Timer, 2-polig, PWM= 100Hz, T1, T2 Tankanschluss I1SO 9974-1
Un= 24V, Imax.= 750mA

Sperrventil, Steckanschluss: Deutsch
E3, E4 Connector DT04-2P, 1G=0.58 A-100% ED T3 Ricklauf Speisedruck IS0 9974-1
UN=24V, R=25 Ohm

Drehwinkelsensor nach ISP ID.-Nr.
E5 11118356 Connector 3-polig, DT04-3P Fa.| M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
Deutsch

Hinweis
Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, L = C_)_laustritt im Anschluss B
Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, L = Olaustritt im Anschluss A
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.11 ELS-DA- Regelung

R1 M4 T2 M6 M1

i
r=

I:_
i
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7
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E
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_Lj XLTW ;l%
-

M5 T1 M7

[
[}%’
AANMTIAAN
JAWAV]
VYV
X
WX
A
o

IWAWA

T3

HF2-DB-018

A, B Arbeitsanschlisse SAE J 518 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
R1 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 Mé, M7 Messanschlisse Steuerdruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss 1SO 9974-1 - -

Druckreduzierventil, Steckanschluss
El, E2 AMP Junior Timer, 2-polig, PWM= 100Hz, T1, T2 Tankanschluss I1SO 9974-1
Un= 24V, Imax.= 750mA

Sperrventil, Steckanschluss: Deutsch
E3, E4 Connector DT04-2P, 1G=0.58 A-100% ED T3 Ricklauf Speisedruck IS0 9974-1
UN=24V, R=25 Ohm

Drehwinkelsensor nach ISP ID.-Nr.
E5 11118356 Connector 3-polig, DT04-3P Fa.| M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
Deutsch

Hinweis
Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, L = C_)_laustritt im Anschluss B
Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, L = Olaustritt im Anschluss A
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.12 ELS-DA1- Regelung

R1 T2 M4 M6 M1

1

L
I >< ‘—\ g\
S s [ - i Fe
o - \/\
] A |j0
- B—‘ N A
. Wl 1S ) ;lM,
s =P 5
H H 1 LJ b
E3 o
- H
B
M5 M7 M2
T1 T3
HF2-DB-028
A B Arbeitsanschliisse SAE J 518 M4, M5 Messanschlusse Stelldruck ISO 9974-1
R1 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 Mé, M7 Messanschlisse Steuerdruck 1ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss 1SO 9974-1 Y DA1-Ubersteuerungssignal ISO 9974-1
T1, T2 Tankanschluss I1ISO 9974-1 M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1

Druckreduzierventil, Stecker AMP Junior
El, E2 Timer, 2-polig, PWM= 100Hz, T3 Ricklauf Speisedruck IS0 9974-1
U= 24V, Imax.= 750mA

Sperrventil, Steckanschluss: Deutsch
E3,E4 |Connector DT04-2P, 1G=0.585 A-100% ED = =
UN=24V, R=25 Ohm

Hinweis
Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: R = Qlaustritt im Anschluss A, L = C_)_laustritt im Anschluss B
Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B, L = Olaustritt im Anschluss A
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.13 TCE- Regelung, Drehrichtung links

R1 M4 T2 M6

X5
w

B

NN =

| ~ [ Eﬂ
S o | Y | H_"_' e
I = [ 1
%i i , E r W
B L
B q el ! <;QM
gt W ny t
| | y
H H £1 L1
E3 o
_.L H
A
M5 M7 M1
T1 T3
HF2-DB-018
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
R1 Entluftungsanschluss ISO 9974-1 M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss 1SO 9974-1 Mé, M7 Messanschlisse Steuerdruck ISO 9974-1

Druckreduzierventil, Steckanschluss
El, E2 AMP Junior Timer, 2-polig, PWM= 100Hz, T1, T2 Tankanschluss ISO 9974-1
Un= 24V, Imax.= 750mA

Sperrventil, Steckanschluss: Deutsch )
E3, E4 Connector DT04-2P, 1G=0.58 A-100% ED T3 Olriicklauf Speisedruckventil ISO 9974-1
UN=24V, R=25 Ohm

Hinweis .
@ Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss B

Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.14 TCE- Regelung, Drehrichtung rechts

R1 M4 T2 M6 M1

*—
hoy

B

NN =

| ~ [ Eﬂ
S o | Y | H_"_' ca
il = [ 1
%i i , E r W
B L
B q el ! <;QM
gt W ny t
| | >
H H Eq L1
E3 o
_.L H
B
M5 M7 M2
T1 T3
HF2-DB-041
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 M1, M2 Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
R1 Entldftungsanschluss ISO 9974-1 M4, M5 Messanschlusse Stelldruck ISO 9974-1
Fa Speisedruckanschluss ISO 9974-1 Mé, M7 Messanschlusse Steuerdruck ISO 9974-1

Druckreduzierventil, Steckanschluss
El, E2 AMP Junior Timer, 2-polig, PWM= 100Hz, T1, T2 Tankanschluss I1ISO 9974-1
Un= 24V, Imax.= 750mA

Sperrventil, Steckanschluss: Deutsch )
E3, E4 Connector DTO4-2P, 1G=0.58 A-100% ED T3 Olriicklauf Speisedruckventil ISO 9974-1
UN=24V, R=25 Ohm

Hinweis .
@ Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss A

Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: R = Olaustritt im Anschluss B
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.15 DS-DA- Regelung

R1 M4 T2 M2

,“l = B3
i Sl X
=3 o e
L 0o l_@
25:1 A ‘/1
] \
: 5 V| %l
- Lo
E2
-
L 2 L A
M5 T M3 M1
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 T1, T2 Tankanschluss ISO 9974-1
R1 Entliftungsanschluss ISO 9974-1 S Sauganschluss ISO 9974-1

Schaltventil, Steckanschluss Deutsch
El, E2 DTO04-2P, IG=0.58 A-100% ED UN=24V, [ M1, M2, M3| Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1
R=25 Ohm

Druckreduzierventil, Steckanschluss
E3 Deutsch DT04-2P, PWM = 100 Hz, M4, M5 Messanschlisse Stelldruck ISO 9974-1
UN=24V, Imax = 750 mA

Hinweis .
@ Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A

Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss B
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.2.16 DS-DA1- Regelung

R1 M4 T2 Px M2

— 3% €5
= <]
:Ez | ||T‘—' | T
L 1] - i l‘@
<§Z 7 [ ‘/J H
= 5 r| 4l
- Lo
E2
L
L 4 L A
M5 ™ M3 M1
A B Arbeitsanschlisse SAE J 518 S Sauganschluss ISO 9974-1
R1 Entliftungsanschluss ISO 9974-1 M1I\,4§12, Messanschlisse Hochdruck ISO 9974-1

Schaltventil, Steckanschluss Deutsch
El, E2 DT04-2P, 1G=0.58 A-100% ED UN=24V, M4, M5 Messanschliisse Stelldruck I1ISO 9974-1

R=25 Ohm
Druckreduzierventil, Steckanschluss )
E3 Deutsch DT04-2P, PWM = 100 Hz, Px DAl-Ubersteuerungssignal ISO 9974-1
UN=24V, Imax = 750 mA
T1, T2 Tankanschluss I1SO 9974-1 - -

Hinweis .
@ Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A

Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss B
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3 Regelungsfunktionen

- SD- Funktion / Steuerdruck-proportionale hydraulische Verstellung, siehe Kapitel 3.3.1

- DA- Funktion / Druckabschneidung, siehe Kapitel 3.3.2

- DAI- Funktion / Druckabschneidung mit Ubersteuerung, siehe Kapitel 3.3.3

- TCH- Funktion / Hydraulisch gesteuerte Drehmomentregelung mit Druckabschneidung, siehe Kapitel 3.3.4

- DZH- Funktion / Hydraulisch gesteuerte Drehzahlregelung mit mechanischer Hubbegrenzung und mit Druck-
abschneidung, siehe Kapitel 3.3.4

- EL- Funktion / Elektro-proportionale Verstellung, siehe Kapitel 3.3.6

- ELS- Funktion / Elektro-proportionale Verstellung mit Sicherheitsventil, siehe Kapitel 3.3.7

- TCE- Funktion / Elektrisch gesteuerte Drehmomentregelung mit Druckabschneidung, siehe Kapitel 3.3.8

- DS- Funktion / Direkt-Steuerung, siehe Kapitel 3.3.9

3.3.1 SD- Funktion

Die SD- Regelung ist fir Anwendungen, die einen proportional geregelt Volumenstrom bendtigen, geeignet.

Kennlinienverlauf
F;(_ Py foar] | Kennlinie

2824

1 +Vg max

v HF2.DB-020

Bei einer Verstellung des Triebwerks von Vg iy Richtung Vg yqy schwenkt die Pumpe mit steigendem SD- Steu-
erdruck an X1 / X2 auf gréBeres Verdrangungsvolumen V.

Ist X1/ X2 geschaltet verschiebt sich der Steuerkolben in der Reglerverstelleinheit. Die Auslenkung fihrt, durch
mechanische Ubertragung, tber einen Stellhebel direkt zum Schwenkjoch / Schwenkwiege, zum Ausschwenken
des Schwenkjochs / der Schwenkwiege, entgegen der Federkraft der Riickstellfedern Richtung Vg max-

Bei einem nachlassenden, fehlenden oder fehlerhaften Ansteuerungssignal an X1 / X2 schwenkt die Pumpe
Richtung Vg min-
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3.2 DA- Funktion

Kennlinienverlauf

pHD [bar]
DA

400 -

!

I

\

\
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I
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|

/ |
I

I

|

1

!

I

30- ;

0 100

Vg [%]

HF7-DB-035

Die DA-Druckregelung sorgt fur die Minimierung bzw. Begrenzung des Volumenstroms der Axialkolbeneinheit bei
Erreichen eines fest eingestellten Hochdruckwerts pHD. Durch das Einschwenken in Richtung
Vg min Wird das Hydrauliksystem vor Schaden und Uberlastung geschutzt.

Es wird nur soweit Richtung Vg i, geschwenkt bis der Volumenstrom der Axialkolbeneinheit, exakt bei diesem
Druckniveau, dem Verbraucherbedarf entspricht.

Der Druckregler sorgt mit seiner Funktion daflir, dass der Druck auch bei wechselndem Volumenstrom in der An-
lage konstant gehalten wird. Damit werden alle internen und externen Leckolverluste ausgeglichen.

Einstellbereich XE ca. 30- 400 bar.

Optionen
- Weiterfiuhrende interne KonstruktionsmaBnahmen zur Schwingungsdémpfung nach Absprache.
- Druckabschneidung mit Ubersteuerungsfunktion: siehe Kapitel 3.3.3

3.3.3 DAl- Funktion

Im geschlossenen Kreislauf entspricht die Ubersteuerungsfunktion DAL einer zweistufigen Druckabschneidung
mit 2 Druckstufen.

- Druckstufe 1 z.B.: 250 bar oder
- Druckstufe 2 z.B.: 400 bar

Die DAL- Funktion in der DA- Achse im Druckregler hat die Aufgabe den fest eingestellten DA- Abschneidungs-
druck der Druckstufe 1 (z.B. 250 bar) mittels eines extern zugefiihrten Steuerdrucks pY-pT am Anschluss Y zu
Ubersteuern und den Hochdruck somit auf den fest eingestellten DA- Abschneidungsdruck der Druckstufe 2 zu
erhdhen (z.B. auf 400 bar).

Sie eignet sich somit fur Anlagen oder Geréate, die entweder eine regelbare Mdglichkeit zur Momenterhdhung be-

notigen oder aber einer Mehrfachverwendung unterliegen. Beispiele sind die Arbeitshydraulik in Mobilbaggern
und deren Fahrhydraulik.
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3.4 TCH- Funktion

Bei der TCH-Funktion kann das Verdrangungsvolumen Vg der Hydraulikpumpe in mehreren, vom Steuerdruck an

X1/ X2- (pst-pT) abhangigen Stufen und proportional zum Hochdruck pHD eingestellt werden. Dadurch werden
konstante Drehgeschwindigkeiten des Drehkranzes realisiert, bei gleichzeitiger Mdglichkeit die maximale Leis-
tungsaufnahme begrenzen zu kdnnen.

Kennlinienverlauf

aFAB [bar] APy plba]
y

355 4

Blockkurve

300 3551

200

100

Pst-P [bar]

Vg [%]

HF2-DB-032 HF2-DB-033

Die Hydraulikpumpe schwenkt mit steigendem Steuerdruck an X1 / X2 Richtung Vg may und gleichzeitig
schwenkt sie mit steigender Druckdifferenz AP, g Richtung Vg min. (Siehe Diagramm)

Der jeweilige Hochdruck wird auf das Vorsteuerventil riickgefiihrt und wirkt dem Steuersignal entgegen.

Bei stehendem Antrieb kann man proportional zum Steuersignal an X1 / X2 die Druckdifferenz AP,_g im System
aufbauen, z.B. zum Halten des Oberwagens bei Arbeiten am Hang. (Siehe Blockkurve)

Die TCH-Funktion ist mit der DA-Funktion kombiniert (siehe Kapitel 3.3.2) und ist besonders geeignet fir z.B.
Drehwerkssteuerungen.
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3.5 DZH- Funktion
In Abhangigkeit von der Antriebsdrehzahl wird der Steuerdruck stufenlos proportional zur Drehzahl erzeugt.

Kennlinienverlauf

Ap A-B [bar] P-Q Kennlinie e
P A P-Q characteristic
W+——F— - —————~— = Ap A-B [oar]
)
1\ | |
I+ ——
! \\ ! ! Antriebsleistung | |
| N Drive Power | |
i i S '130KW 1 i i
15 —____—i___r ______ n=2200 min 53 /! ; : _
' } o 800 min*! 1000 min" 1900 min® | M [mm-‘]g
[ [ o= = 8
0 0.32 047 1 VglVgmax 2 2200 min' ¢

Die erzeugte Menge der Speisepumpe flieBt Gber den Anschluss ,FA" durch eine Messblende.

An dieser Messblende wird ein ,Delta p“-Druck erzeugt, welcher an den Druckverstarker gemeldet wird.

Dieser Druckverstarker Ubersetzt daraus einen Steuerdruck, welcher sich proportional zum, ,Delta p* an der
Messblende und damit auch proportional zur Drehzahl verhalt.

Wird der Kolben der Servo-Steuerung mit Steuerdruck beaufschlagt, schwenkt die Pumpe proportional aus.
Eine steigende Antriebsdrehzahl erzeugt einen gréBeren Schwenkwinkel.

Der Betriebsdruck wirkt Gber die Kolben auf die Servo-Steuerung und lasst die Pumpe zurtickschwenken. Ein
steigender Betriebsdruck erzeugt einen kleineren Schwenkwinkel.

Der anliegende Betriebsdruck wirkt somit dem anliegenden drehzahlabhangigen Steuerdruck entgegen.
Damit wird die drehzahlabhangige Druckregelung (Blockkurve) realisiert.

In Kombination dazu wird Uber die Drickung der Dieseldrehzahl eine konstant-Momenten-Regelung aufgepragt.

Die Anfahrdrehzahl wird erreicht, wenn der Steuerdruck tGber den Kolben die Vorspannkraft der Druckfeder Uber-
windet.

Mithilfe der 3/2-Wegeventile kann die Fahrtrichtung ausgewahlt werden. Mit diesen zwei Ventilen wird gleich-
zeitig in Abhangigkeit vom Steuerdruck am Anschluss X1 oder X2 der Steuerdruck am Kolben proportional abge-
senkt.

Damit wird ein Zurlickschwenken der Pumpe bei hoher Drehzahl (Inchfunktion und Abbremsen im Schubbetrieb)
realisiert.
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3.6 EL- Funktion

Kennlinienverlauf
| [mA] Kennlinie

V HF2-DB-034
Bei der EL-Funktion wird das Verdrangungsvolumen Vg der Axialkolbeneinheit proportional und stufenlos tber
einen Elektromagneten verstellt.

Die EL-Funktion ist der DA-Funktion untergeordnet, d.h. die steuerstromabhangige EL-Funktion wird nur unter-
halb des eingestellten Wertes fir die Druckabschneidung ausgefihrt.

Bei einer Verstellung des Triebwerks von Vg min Richtung Vg sy schwenkt die Axialkolbeneinheit mit steigendem
Steuerstrom= | am Proportionalmagnet DRE auf groBeres Verdrangungsvolumen Vg

Ist E1 / E2 geschaltet, verschiebt sich der Steuerkolben in der Reglerverstelleinheit. Die Auslenkung fihrt, durch
mechanische Ubertragung, tber einen Stellhebel direkt zum Schwenkjoch / Schwenkwiege, zum Ausschwenken
des Schwenkjochs / der Schwenkwiege, entgegen der Federkraft der Rickstellfedern in Richtung Vg nax-

Die hierzu bendtigte Hydraulikflissigkeit wird dem Hochdruck pHD entnommen. Bei niedrigem Hochdruck
pHD < 30 bar muB3 der Anschluss Fa mit einem Speisedruck von ca. 30 bar versorgt werden, um die Verstellung

zu gewahrleisten.

Bei einem fehlenden oder fehlerhaften Ansteuerungssignal schwenkt die Axialkolbeneinheit auf Vg mip.

Optionen
- Sicherheitssfunktion: siehe Kapitel 3.3.7
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3.7 ELS- Funktion

Kennlinienverlauf

Einstellpunkt

| [mA]
7004 —— -
! |
| |
| |
| |
| |
| |
2101
| |
| Proportionalmagnet E1/E2 |
' |
o' |
| |
UM | l
2144~
Schaltmagnet E3 /E4

Zeit

Zeit

Ubersteigt die Stromaufnahme am Proportionalmagnet DRE einen definierten Wert (z.B. 210 mA) wird automa-
tisch ein Schaltmagnet E3 / E4 zuséatzlich mit Spannung versorgt und verschlief3t im jeweiligen Sperrventil einen
Kanal gegen Tankdruck pT. Dieser Vorgang wiederholt sich mit jeder Ansteuerung des Proportionalmagnet DRE.

In einem Schadensfall des Proportionalmagnetes (z.B. Klemmen durch Spannabrieb) wird durch das Abschalten
des Steuerstroms | an E1 / E2, durch den Maschinenfiihrer, der Schaltmagnet E3 / E4 spannungslos und im je-
weiligen Sperrventil 6ffnet den Kanal zum Tankdruck pT und der Steuerdruck wird abgebaut. Die Axialkolbenein-
heit schwenkt Richtung Vg min.
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3.8 TCE- Funktion

Bei der TCE-Funktion kann das Verdrangungsvolumen Vg der Hydraulikpumpe in mehreren, vom Steuer-

strom = | [mA] abhangigen Stufen und proportional zum Hochdruck pHD eingestellt werden. Dadurch werden
konstante Drehgeschwindigkeiten des Drehkranzes realisiert, bei gleichzeitiger Mdglichkeit die maximale Leis-
tungsaufnahme begrenzen zu kdnnen.

Kennlinienverlauf
APpg [bar] APy p [bar]
i A Blockkurve

355~

Strom-Kennlinien

3557

3007

200

1007

| mA]

1
=g %] 0 200 455

HF2-DB-038 HF2-DB-039

Die Hydraulikpumpe schwenkt mit steigendem Steuerstrom = | [mA] am DRE- Proportionalmagnet E1 / E2 Rich-
tung Vg max Und gleichzeitig schwenkt sie mit steigender Druckdifferenz AP, g Richtung Vg yin. (Siehe Dia-

gramm)
Der jeweilige Hochdruck wird auf das Vorsteuerventil rickgefihrt und wirkt dem Steuersignal entgegen.

Bei stehendem Antrieb kann man proportional zum Steuerstrom = | [mA] am DRE- Proportionalmagnet E1 / E2
die Druckdifferenz AP,_g im System aufbauen, z.B. zum Halten des Oberwagens bei Arbeiten am Hang. (Siehe

Blockkurve)

Die TCE-Funktion ist mit der DA-Funktion kombiniert (siehe Kapitel 3.3.2) und ist besonders geeignet fiir z.B.
Drehwerkssteuerungen.
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.3.9 DS- Funktion

Bei der DS-Funktion kann das Verdrangungsvolumen Vg der Hydraulikpumpe in jeder Durchflussrichtung stufen-
los verstellt werden. Das Verdrangungsvolumen Vg der Hydraulikpumpe wird sowohl durch die Stromstarke am
Proportionalmagnetanschluss E3, durch den Systemdruck und durch die Pumpenantriebsdrehzahl beeinflusst.

Kennlinienverlauf

pHD
[bar

E3: Imax [mA]

+Vg

|'1 | max

E3:max[mA] | oD
[bar]

DPVG-DB-113

Je nach Ansteuerung an E1 oder E2 befindet sich der Druckflissigkeitsaustritt am Arbeitsanschluss A oder B.

Hinweis .
@ Magnet E1 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss A

Magnet E2 geschaltet, Drehrichtung: L = Olaustritt im Anschluss B

Mit steigender Stromstarke an E3 erhoht sich die Fordermenge der Hydraulikpumpe.
Mit steigendem Systemdruck wird die Fordermenge der Hydraulikpumpe reduziert.
Mit steigender Pumpenantriebsdrehzahl erhoht sich die Férdermenge der Hydraulikpumpe.

Die DS-Funktion, mit der DA-Funktion kombiniert (siehe Kapitel 3.3.2) und ist besonders geeignet fiir z.B. Fahr-
antriebe.
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.4 Elektrische Komponenten

3.4.1 Druckreduzierventil (DRE) Variante 1

@T‘ T ><¢0.50‘5

T
Pg- Py [bar]
E 30A
25
750mA—>16bar
: 20 -
10 e :
; 320mA=>3bar |~ |
| = L
0 100 200 300 400 500 600 ‘ 800
‘ 700 ¢
T Tank PS Ausgang DRE
PP Eingang DRE E Anschluss AMP Junior Timer
Allgemeine Informationen
Nennspannung U 24V
Strom Imay. 750 mA
Versorgungsdruck ppmax. 50 bar

Magnetkennlinie: flach um die Regelposition =
Steckanschluss AMP JUNIOR TIMER 2-Polig =
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.4.2 Druckreduzierventil (DRE) Variante 2

-]

T
Pg- Py [bar]
A 750mA=>33bar
35 ;
30 :
2 :
20 :
15 o] |
10 e |
5 _A1— - 250mA—>t6bar |
d [ | | Jiy
0 100 200 300 400 500 600 700 800 |
<
T Tank PS Ausgang DRE
PP Eingang DRE E Anschluss AMP Junior Timer
Allgemeine Informationen
Nennspannung U 24V
Strom Iax. 750 mA
Versorgungsdruck ppay. 350 bar

Magnetkennlinie: flach um die Regelposition -

Steckanschluss AMP Junior Timer -
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.4.3 Druckreduzierventil (DRE) Variante 3

<

<9 Pg-Py [bar]
v 750 [mA] - 33 [bar]

35
30
25 -

|

20 yd |
d |

15 // |
10 “ |
) ~~-250 [mA] - 4 [bar] | |
. [

0 100 200 300 400 500 600 700 800

\

| [mA]

DPVG-DB-109

E Steckanschluss Deutsch DT04-2P PS Ausgang DRE
PT Tank PP Eingang DRE

Allgemeine Informationen

Nennspannung U 24V
Strom Iax. 750 mA
Versorgungsdruck ppay. 50 bar

Magnetkennlinie: flach um die Regelposition -

Steckanschluss Deutsch DT04-2P -
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.4.4 Schaltmagnet (Sicherheitsfunktion)

o’

nD | LU2n/A 492

E Steckanschluss Deutsch DT04-2P - -

Allgemeine Informationen

Nennspannung U 24V
Strom Ipayx. 585 mA
Widerstand 25Q

Steckanschluss Deutsch DT04-2P

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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3 Ansteuerungs- und Regelungsart

3.4.5 Sensorik

1 2. 3.

5. 6. 7.

13.

14. 15.

Drehwinkelsensor

0 ohne Sensor

W mit Drehwinkelsensor

DB-V-002

Nennspannung U 5V Nennspannung U 8-30V
Messbereich -27° bis + 27° Messbereich -27° bis + 27°
Ausgangssignal Ausgangssignal

-27° 0.5VDC -27° 4mA

0° 2.5 VDC 0° 12mA
+27° 45VDC + 27° 20mA

Arbeitstemperatur

-40°C bis +125°C

Arbeitstemperatur

-40°C bis +85°C

E- Steckanschluss Deutsch DT04-3P

werden. Abmessungen Variante A und B identisch, gewlinschte Variante bei Bestellung angeben.

Hinweis
@ Der Winkelsensor ist nicht nachristbar und muB bei der Projektierung der DPVG mitberlcksichtigt

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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& Einbaubedingungen

4.1 Generelle Informationen zur Projektierung

Die im Gerat oder der Anlage vorgesehene Einbauvariante muf3 in Kombination mit der Einbaulage bei der Kon-
zeptionierung der Axialkolbeneinheit mit Liebherr abgestimmt und von Liebherr freigegeben werden.

ACHTUNG

Mangelschmierung am Hydraulikprodukt!

Beschadigung des Hydraulikprodukts.

Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen gegeben sind:

- Freigegebene Einbaulagen des Hydraulikprodukts respektieren.

- Fur andere Einbaulagen an den Liebherr-Kundendienst wenden.

- Geh&use ist bei Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs vollstandig mit Druckflissigkeit befullt.
- Gehause ist nach Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs entliftet.

Liebherr unterscheidet bei den Axialkolbeneinheiten zwei Einbauvarianten:

A: Untertankeinbau (Axialkolbeneinheit ist unter dem minimalen Flissigkeitsniveau des Tanks verbaut)
B: Ubertankeinbau (Axialkolbeneinheit ist {iber dem minimalen Flussigkeitsniveau des Tanks verbaut)

Liebherr unterscheidet bei den Axialkolbeneinheiten zwei Einbaulagen:

1/3/5/7/9/11:  Triebwelle waagerecht
2/4/6/8/10/12: Triebwelle senkrecht

Hinweis

Liebherr empfiehlt:
Einbauvariante: Untertankeinbau A
Einbaulage: 1/3/5/7/9/11 Triebwelle waagerecht mit ,Regelung oben*

*) Bei den Einbaulagen 2/4/6/8 Triebwelle senkrecht und 1/3/5/7 Triebwelle waagerecht mit ,Regelung unten®
ist ein vollstandiges Beflillen und Entliften kritisch. Die Axialkolbeneinheit muB3 dann vor der finalen
Positionierung in Einbaulage 1/3/5/7/9 ,Regelung oben* angeschlossen, befillt und entliftet werden.

Im Anschluss kann sie in die finale Einbaulage 2/4/6/8 Triebwelle senkrecht oder 1/3/5/7 Triebwelle
waagerecht mit ,Regelung unten* gedreht werden.

Bei einigen Axialkolbeneinheiten ist fir die Einbaulagen 2/4/6/8 Triebwelle senkrecht und 1/3/5/7 Triebwelle

waagerecht mit Regelung unten ein zusatzlicher Leckdlanschluss T4 vorgesehen: Leckolanschluss T4 als
Sonderausfiihrung bestellen. (zuséatzliche Informationen siehe: 1 Typenschlissel)

4.1.1 Saugleitung

Aufgrund von physikalischen GesetzmaBigkeiten und unter einfachen Annahmen zur Druckflissigkeit, Tempe-
ratur Umgebungsdriicken ergibt sich eine maximale Saughohe von 750 mm. Dies gilt insbesondere fir Einbau-
variante B: Ubertankeinbau.

Bei Tieftemperaturen mit hohen Viskositaten ist fir Axialkolbeneinheiten unbedingt auf den minimalen Saug-
druck zu achten. (zuséatzliche Informationen siehe: 2.3 Zulassiger Druckbereich)
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4 Einbaubedingungen

Die Saugleitung muB mit einem Minimalabstand von 115 mm zum Tankboden in den Tank minden, um eine An-
saugung von Schmutzpartikeln im Tank zu verhindern.

Die Saugleitung muB mit einem Maximalabstand zur Leckolleitung in den Tank miinden, um zu verhindern, dass
warmes Leckol direkt angesaugt wird.

4.1.2 Leckolleitungen

Um eine Entleerung der Axialkolbeneinheit bei langeren Stillstandszeiten zu verhindern, ist die Leckolleitung in
einem Bogen so zu verlegen, dass sie mit dem Mindestmal Ul = 30 mm Gber dem héchstmaéglichen Niveau der
Axialkolbeneinheit fuhrt. Dies gilt insbesondere fur Einbauvariante B: Ubertankeinbau.

Leckolleitung je nach Einbaulage am obersten Leckolanschluss T1, T2, T3....Tx anschlieBen.

Die Leckolleitung muB mit einem Minimalabstand von 115 mm zum Tankboden in den Tank minden, um eine Auf-
wirbelung von Schmutzpartikeln im Tank zu verhindern.

Die Leckolleitung muB mit einem Minimalabstand von 250 mm unterhalb des minimalen Flussigkeitsniveaus in
den Tank minden, um eine Schaumbildung im Tank zu verhindern.

Die Leckolleitung muB3 mit einem Maximalabstand zur Saugleitung in den Tank minden, um zu verhindern, dass
warmes Leckol direkt angesaugt wird.

Bei Tieftemperaturen mit hohen Viskositaten ist fur Axialkolbeneinheiten mit mehreren Triebwerken und mit ei-
ner gemeinsamen Leckélleitung unbedingt auf den maximalen Gehausedruck zu achten. (zusatzliche Informati-
onen siehe: 2.3 Zulassiger Druckbereich) Ist der maximale Gehdusedruck auBerhalb der Toleranz ist fir jedes
Triebwerk eine eigene Leckdlleitung anzuschlieBen.

4.1.3 Druckfliissigkeitstank

Den Druckflissigkeitstank so konzipieren, dass das Hydraulikol bei der Zirkulation ausreichend abkuihlt und sich
betriebsbedingte Verunreinigungen am Tankboden absetzen.

Sicherstellen, dass die Leitungen gemaB Empfehlungen angeschlossen sind und in den Druckflissigkeitstank

muinden. (zusatzliche Informationen siehe: 4.1.1 Saugleitung und zusatzliche Informationen siehe: 4.1.2 Leckol-
leitungen)
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4 Einbaubedingungen

4.2 Einbauvarianten

4.2.1 Einbauvariante Untertankeinbau

Hinweis
Liebherr empfiehlt: Untertankeinbau A, dadurch:
- Druckflissigkeit liegt bei Nichtbetrieb am Ansauganschluss S an.

- Gehause kann sich nicht zum Tank entleeren.

1 Schwallblech (zur Beruhigung der M Leitungsendenabstand minimal
Hydraulikflissigkeit im Tank) zum Tankboden = 115 mm
Abstand zwischen Sauganschluss und .

2 Leckodlanschluss im Tank (je groBer desto besser) d |PRUg itz TselUes

D B_erll— und Entliftungsanschluss (extern, nicht im T ITank
Lieferumfang enthalten)

E |Eintauchtiefe minimal = 250 mm T_|Leckdlanschlisse T1 / T2 / T3 / T4 (T4 = optional)
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4 Einbaubedingungen

4.2.2 Einbauvariante Ubertankeinbau

ACHTUNG
“HeiBlaufen* durch Luftpolster im Lagerbereich oder am Radialwellendichtring bei Ubertankeinbau
(Einbauvariante B)!
Beschadigung des Hydraulikprodukts.
Sicherstellen, dass folgende Voraussetzungen gegeben sind:
- Gehause ist bei Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs vollstandig mit Druckflissigkeit
beflllt.
- Gehause ist nach Inbetriebnahme und wahrend des Betriebs entliftet*.

Hinweis

Um bei langerer Ausserbetriebnahme eine Entleerung der Axialkolbeneinheit zu verhindern, ist die
Leckdlleitung in einem Bogen so zu verlegen, dass sie mit dem Mindestmal Ul = 30 mm tber dem
hochstmadglichen Niveau der Axialkolbeneinheit fuhrt.

5 6

DB-DPVG-160

1 Schwallblech (zur Beruhigung der M Leitungsendenabstand minimal
Hydraulikflissigkeit im Tank) zum Tankboden = 115 mm

B Abstand zwischen Sauganschluss und s |saugleitunasanschluss
Leckolanschluss im Tank (je groBer desto besser) 9 9

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite
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4 Einbaubedingungen

Befull- und Entliftungsanschluss (extern, nicht im
Lieferumfang enthalten)

T |Tank

E |Eintauchtiefe minimal = 250 mm

T_|Leckdlanschlisse T1 / T2 / T3 / T4 (T4 = optional)

H |Saughche maximal = 750 mm

0

fr]

Hohe Leckolleitung minimal = 30 mm

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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5 Abmessungen
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5 Abmessungen

5.2 NG 085, Anbauflansch
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5 Abmessungen
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5.4 NG 108
5.4.1 NG 108, Regelungsart EL-DA
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5 Abmessungen

Messanschluss Steuerdruck M14x1.5
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5.4.2 NG 108, weitere Regelungsarten
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5.5 NG 108, Anbauflansch
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5.6 NG 108, Wellenende
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5 Abmessungen

5.7 NG 140

5.7.1 NG 140, Regelungsart EL-DA
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5 Abmessungen

Un= 24V, Imax.= 750mA
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5.7.2 NG 140, weitere Regelungsarten
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5 Abmessungen

ANSI B92.1a Zahnwelle 1 3/4 in 13T 8/16 Pitch-Tlg
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5.10.1 NG 165, Regelungsart EL-DA
358,5
170
163
i i =
o slS e
— = -
| - b —Ag=
3 SR
g;'_ L ﬁ ;K\&; 3 5 Y
S — | E— SNl -
o [ | g'{’ B ool
@ 2 g FanY (*)N
! ~l T
A M~
ik ( a Nl
9025 Zﬁ 66,7
270 |
322
346
ANSICHT Y
253
M7
9 a8
Qg -
O——F 3 NG K
~ T LQLOS ,OO:
By Q S8
8 c B
I ) oY EE:XQQL
| [ 2
R~ M5 \ M2
164 M6 M1
180
253
2705
3105
ANSICHT X
ANSICHT Z

@ Stelle des Schwerpunktes

176,8

N

g‘f

%
S

(9]
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i

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675

T3

Druck-und Einspeiseventile ~

1904

114

Druckabschneidung \E

Speisedruckventil —0

1

68 ]

163

HF2-DB-069
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5 Abmessungen

Arbeitsanschluss
SAE J 518 - 11/4*, 6000 psi

R1 Entluftung M14x1.5 Fa

A/B T1, T2 Leckolanschluss M42x2

Speisedruckanschluss M33x2

M1/ M2 Messanschluss Hochdruck M12x1.5 Mé / M7 Messanschluss Steuerdruck M14x1.5
Druckreduzierventil, Stecker: AMP Junior
M4 / M5 Messanschluss Stellruck M14x1.5 El/E2 Timer 2-Polig, PWM= 100 Hz, U= 24V,
Imax.= 750 mA
T3 Ricklauf Speisedruckventil M22x1.5 - -
5.10.2 NG 165, weitere Regelungsarten
E ] e %
g ) ‘
3585 x Aﬂﬂﬁ
e —\ { H ® @
sk ©)

206

149

%
%5
€]

24V Imax= 750 mA PWM 100Hz

Ef
M7

M6
3585 2 X

M6/ | Messanschluss Steuerdruck I1SO 9974

E1/ |Stecker : AMP Junior - Timer 2 Polig
M7 [M14x1.5

E2 |Un

HF2-DB-070

253

95
905

95

163.7

905

24V Imax= 750 mA PWM 100Hz

M6/ [Messanschluss Steuerdruck ISO 9974-1

M7 [M14x1.5

E1/ |Stecker : AMP Junior - Timer 2 Polig
Y |DA-Ubersteuerung ISO 9974-1-M12x1,5

: ﬁ
Druckabschneidung DA1—"M7 253

M6 253

E2 |Un

HF2-DB-071

25Q

24V R

21

187,5

24V Imax= 750 mA PWM 100Hz
0.585 A-100% ED U

253

E3/ |Sperrventil Deutsch Connector DT04-2P

E4 |IG
M6/ |Messanschluss Steuerdruck I1ISO 9974-1

E1/ |Stecker : AMP Junior - Timer 2 Polig
M7 [M12x1.5

E2 |Un

HF2-DB-072

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 69



5 Abmessungen

HF2-DB-073

HF2-DB-074

253

253

HF2-DB-075

HF2-DB-076
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5 Abmessungen

253
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5 Abmessungen

5.11 NG 165, Anbauflansch

1 2. 3. / 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11. 12.

13. 14. 15.
SAE E (SAE J744)
709 ,
Herfelel>
=L 5oy
o= ®
==} o O‘
= 03 25
g 2%
D
25 .
1SO 3019-2
22 = 31
82 = =
74
i
5.12 NG 165, Wellenende
1 2. 3. / 4. 5. 6. 7. 10. 11. 12, 13. 14. 15.
W45x2x21x9g Zahnwelle DIN 5480
50
28
1]
=% =4 1
= | a4
5]
60 HF2-DB-098

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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5 Abmessungen

]
5.13 NG 280
5.13.1 NG 280, Regelungsart EL-DA
39
199 Q Stelle des Schwerpunktes
1902
T =
@ Ik
@ —
— ‘ T ® @ L‘—’*\ o ~| ©
‘ ‘ T @ @ /A g § N &
o : | G
53 17 ‘ o Y Qe
3 &= e T §E
w | \\‘\Q’%&u HHre—e
[ Jele
L %_# g
9.7‘7 Zﬁ
2 %65
2955 |
360
283 ANSICHT Y 163 152
£ 117
2895 ﬁ_T ‘ Eﬁr
M4 M7 a o i
~EEE @ gE
Jre) § 5 T A |
2 9 5 Q .
> BN > &<
~ ) ® }
Q3 e . \ o
Pl @ | © |
S\ )
138
324
ANSICHT X
2955 o L0 [0 ©
ANSICHT Z | € © L:g_\
@ & - —
j 3{% Druckabschneidung —_|

@ > | [ I
s N
@ ™| Druck-und Einspeiseventile Eﬂ@ LO{
R & <
S R B AR
0| DN 45N . I
: AL Speisedruckventil j_ | | ©

S
\NP/INis] I
S il | 2]
1 z:'_t ﬁ ‘ﬁ -—‘12—' L !
gt Fa T3 T 199
332

HF2-DB-082

*) Abmessungen bei NG 280 - Ausfiihrung Schwenkjoch.
Abmessungen Ausflihrung Schwenkwiege auf Anfrage.
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5 Abmessungen

|
Arbeitsanschluss .
A/B SAE J 518 - 11/2% 6000 psi T1, T2 Leckdlanschluss M42x2
R1 Entliftung M22x1.5 Fa Speisedruckanschluss M26x1.5
M1/ M2 Messanschluss Hochdruck M12x1.5 Mé / M7 Messanschluss Steuerdruck M14x1.5
Druckreduzierventil, Stecker: AMP Junior
M4 / M5 Messanschluss Stellruck M14x1.5 El/E2 Timer 2-Polig, PWM= 100 Hz, U= 24 V,
Imax.= 750 mA
T3 Ricklauf Speisedruckventil M26x1.5 = >
5.13.2 NG 280, weitere Regelungsarten
B 295
. o, M
= T
2 E 3 83 ® 4 I
'T = g ks @ B *
. 8o i BRCRICa €
o 8 g = 28 *
N —le 4 |
h o= = E
E B g E M7 2895 HF2-DB-083
_ ELDAT | 2895
=i § 3% Bi, MO
g2 | = 3 e
Ns@ s v = L
EEg | & 32 ]J ® [
“EE | g o bl
583 | 2 8 — :
5@ | & g mE: & %}@
o (>é 2 § ol ) = = %
-8, ‘° - ® [
20 %E = E .
5525 &
ey > Druckabschneidung DA1—" M7—/ 2895 HF2-DB-084
_ms ] -

N
138
SIE G
=
o
= =
== -
o Nl
<|E 1
= Lo)|
o ~—| 0|
n @D S
N N e
I 2
) ©
©
=
>
<
(a\)

0.585 A-100% ED U

E3/ |Sperrventil Deutsch Connector DT04-2P

E4 |IG
M6/ |Messanschluss Steuerdruck ISO 9974-1

E1/ |Stecker : AMP Junior - Timer 2 Polig
M7 [M12x1.5

E2 |Un

M7 2895

HF2-DB-085

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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5 Abmessungen

HF2-DB-086

289,5

HF2-DB-087

HF2-DB-088

HF2-DB-089
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5 Abmessungen

HF2-DB-090
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5 Abmessungen

5.14 NG 280, Anbauflansch

1 2. 3. / 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11. 12.

13. 14. 15.

SAE E, (SAE J744)

_ 5 . S
pedl | ] HF 25
i |

Sz‘:@ 22I45 2
1SO 3019-2
N ’ @ o 31

i :

]

1125
5.15 NG 280, Wellenende

1 2. 3. / 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11. 12, 13. 14. 15.
W55x2x26x9g Zahnwelle DIN 5480
58
1
44
55 |1
68 - HF2-DB-099
Seite 77
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5 Abmessungen

ANSI B92.1a Zahnwelle 1 3/4 in 13T 8/16 Pitch-Tlg

67
R25 N
22 | sy S oss
3 IR 2
K < =T
3 S ERSTIRS
Q| ——

1 3/4" Keilwellengrosse / Spline shaft size @
13 Zaehne | Teeth

8/16 Pitch-Tlg / Spline pitch
30°Eingriffswinkel / Pressure angle 1

KL/ Cl.5 38
ANSI B92.1a - 1976 -

DB-DPVG-171

5.16 Durchtrieb

1. 2. 3. / 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11. 12. 13. 14. 15.

5.16.1 Axialkolbeneinheit ohne Durchtrieb / mit Vorbereitung Anbausatz Durchtrieb

Hinweis

Vorbereitung auf Anbausatz Durchtrieb, mit Deckel verschlossen.

Zur Verwendung des Durchtriebes muB der ausgewahlte Anbausatz Durchtrieb inkl. Kupplungshiilse
(siehe Einbauzeichnung) separat bestellt, der Deckel entfernt und der Anbausatz Durchtrieb montiert

werden.

0000 2-Loch (NG 085 = 4-Loch)

- - = W

Sl «

-

o B
L

DPVG-DB-157

L) bis Anbauflansch

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 78



5 Abmessungen

5.17 Durchtrieb - Bohrung offen
5.17.1 SAEA

Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 5/8“ 9T 16/32 DP

Schnitt A-A
1064 SECTONAA A11D 2-Loch
-
E L4
® e O|Oo|(o|O| O m|
(72}
Zﬁi Oo|o,o0 0|0 O
=
Ne2%0 22 o|o|o|o|o O
m 2 10 | 11 | 345|465 | 386 M10x1.5: 15Tief
L g
- a

L*) bis Anbauflansch / O= Auf Anfrage

5.17.2 SAEB

Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 7/8“ 13T 16/32 DP

W4
w3
NG 108, 140, 165 w2
==
SN
Fx @
w©|<r
o
S
&
SN
S >
W1 é
L] 9
&

2 Loch: B11D

4 Loch: B12D

W2

#101,6
SAE J744 -B

W1

HF2-DB-100

O (] O O O O O
12 10.5 48.5 60.5 294 M12x1.75: 26Tief
12 10.5 48.5 60.5 338.5 M12x1.75: 26Tief
12 141 35.1 451 348 M12x1.75: 26Tief
12 10.5 48.5 60.5 386 M12x1.75: 18Tief

L*) bis Anbauflansch / O= Auf Anfrage

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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5 Abmessungen

5.17.3 SAE BB

Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 1“ 15T 16/32 DP

NG 108, 140, 165

2 Loch: B21D

4 Loch: B22D

w4

W3

W2

AT

=
=

|
101.6

SAE J744-B

N
N7

Wi+

DPVG-DB-140

W2

#101,6
SAE J744 - B

W1

HF2-DB-102

O O O O O O O
12 10.5 485 60.5 294 M12x1.75: 26Tief =
12 10.5 485 60.5 338.5 M12x1.75: 26Tief
12 10.5 49 60.5 348 M12x1.75: 26Tief =
12 10.5 48.5 60.5 386 M12x1.75: 18Tief =
L*) bis Anbauflansch / O= Auf Anfrage
5.17.4 SAEC
Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 1 1/4* 14T 12/24 DP
C11D 2-Loch
. w2
Nur bei NG 280 CIZD 4_Loch

A=
//éllllllllll

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675

SAE J744-C

Al

I O o o Y i I O O

14 | 23 | 53| 65 | 304| M1é6x2:23Tief | M12x1.75:18Tief

14 |10.5| 56 | 68 | 362 M16x2:25Tief | M12x1.75 : 19Tief
% 14 | 13 | b4 |59.5/ 358 M16x2:23Tief | M12x1.75:18Tief
% 14 |10.5| 56 | 68 | 396| M1éx2:23Tief | M12x1.75:18Tief

L*) bis Anbauflansch/ O= Auf Anfrage

Seite 80




5 Abmessungen

5.17.5 SAE CC

Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 11/2“ 17T 12/24 DP

Nur bei NG 280

181

5.17.6 SAEC

w4

W3

Verzahnung: DIN 5480 N30x2x14x10E

G2(4x)

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675

o121
SAE J744 -C

w1

DPVG-DB-153

DPVG-DB-146

C21D 2-Loch
C22D 4-Loch

ojoool o O O
14| 13 | 53 | 65 |304| MI16x2:23Tief | M12x1.75:18Tief
Oooool o O O

14| 13 | b4 | 65 | 358 MI1éx2: 23Tief

M12x1.75 : 18Tief

14| 14 | B4 | 66 | 396 M16x2 : 23Tief

M12x1.75 : 18Tief

L*) bis Anbauflansch/ O= Auf Anfrage

C31D 2-Loch
C32D 4-Loch

o ooo|no O (]
O oojo|o O O
O oojo|o O O
o oojo|o O O
14 120,5/53,5| 65,5 396 O M16x2 : 23Tief

L*) bis Anbauflansch/ O= Auf Anfrage
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5 Abmessungen

5.17.7 SAED

Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 1 3/4* 13T 8/16 DP

D11D 2-Loch
D12D 4-Loch

g 14 |16.5| 64 | 78 | 314 O M20x2.5 : 36Tief
i ojojo|o|lo O m
. 14 [ 21.5| 68 | 80 | 358 O M20x2.5 : 36Tief
W1 % 14 [20.5 68 | 80 | 396 O M20x2.5 : 36Tief
5

Verzahnung: DIN 5480 N40x2x18x10E

161,6

W2

SAE J744 -D

DPVG-DB-142

161,6

DPVG-DB-144

2 Loch: D31D

4 Loch: D32D
14 20 49 60 304 O M20x2.5 : 27Tief
O O O O O O O
14 20 49 60 358 (| M20x2.5 : 27Tief
14 20.5 495 60.5 396 M20x2.5 : 27Tief M20x2.5 : 27Tief

L*) bis Anbauflansch/ O= Auf Anfrage

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675
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5 Abmessungen

Verzahnung: DIN 5480 N45x2x21x10E

161,6 G2(4x) W2
=7
<
2 =
HEW o §'
= %
LWt
w3 o 3
we : 2
L é )
& &
2 Loch: D31D
4 Loch: D32D

14 13 52 64 304 O M20x2.5 : 27Tief
O O O O O O O
14 20 59 70 358 O M20x2.5 : 27Tief
14 19 55 67 396 M20x2.5 : 27Tief M20x2.5 : 27Tief
L*) bis Anbauflansch / O= Auf Anfrage
Verzahnung: DIN 5480 N50x2x24x10E
W2 D31D 2-Loch
D32D 4-Loch
<
5 Oojojo|o|o O O
o|ojo|o|o O O
Wi o|ojo|o|o O O
é 14 |20.5| 57 | 69 | 396| M20x2.5 : 27Tief | M20x2.5 : 27Tief
(O]
L 5

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675

L*) bis Anbauflansch/ O= Auf Anfrage
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5 Abmessungen

5.17.8 SAEE

Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 1 3/4* 13T 8/16 DP

Verzahnung: DIN 5480 N50x2x24x10E

2245

2245

G2(4x)

SAE J744 - E

W1

w2

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675

#1651

W1

SAE J744 -E

DPVG-DB-155

DPVG-DB-148

E11D 2-Loch
E12D 4-Loch

12 |10.5

60.5

396

M20x2.5 : 36Tief

L*) bis Anbauflansch / -= Nicht mdglich

E31D 2-Loch
E32D 4-Loch

18 (20,5

69

396

M20x2.5 : 36Tief

L*) bis Anbauflansch / -= Nicht moglich

Seite
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5 Abmessungen

Verzahnung: DIN 5480 N55x2x26x10E

W2

2245

G2(4%)
5/ =

165,1
SAE J744 -E

5.17.9 1SO 3019-2 / DIN 5480

DPVG-DB-149

E31D 2-Loch
E32D 4-Loch

72

396

M20x2.5

1 36Tief

L*) bis Anbauflansch / -= Nicht moglich

200 1S0 3019-2 / Verzahnung: DIN 5480 N45x2x21x10E

176,78

176,78

200
1S0 3019

w1

DPVG-DB-150

V31D 2-Loch
V32D 4-Loch

67

396

M20x2.5

: 36Tief

L*) bis Anbauflansch / -= Nicht mdglich

224 1S0 3019-2 / Verzahnung: DIN 5480 N55x2x26x10E

w2

198

{(GZMX) g@?

1S0O 3019

w1

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675

DPVG-DB-151

W31D 2-Loch
W32D 4-Loch

72

396

M20x2.5

1 36Tief

L*) bis Anbauflansch / -= Nicht mdglich
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5 Abmessungen

5.18 Durchtrieb - Bohrung mit Deckel geschlossen

Verzahnung: ohne

BO1G 2-Loch (NG 085 = 4-Loch)

DPVG-DB-157

L) bis Anbauflansch / O= Auf Anfrage

Verzahnung: ANSI B92.1a-1976 7/8“ 13T 16/32 DP

B11G 2-Loch

DPVG-DB-158

L) bis Anbauflansch / O= Auf Anfrage

*) in Kombination mit Speisepumpe

Hinweis
Weitere Durchtriebsvarianten ,, Bohrung mit Deckel geschlossen® auf Anfrage maglich.
Weitere Details auf Anfrage.
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5 Abmessungen

5.19 Mehrkreispumpe in Tandembauweise

Allgemein
Auf Anfrage sind Mehrfach-Axialkolbeneinheiten, bestehend aus zwei oder mehr Einzeleinheiten realisierbar.

In diesem Fall muB die Basis- Axialkolbenpumpe P1 durch einen Zwischenflansch 10 und eine Kupplungshilse
11 mit einer weiteren Axialkolbenpumpe P2 verbunden werden.

Der Typenschlissel muB fir jede Einzeleinheit separat ausgeflillt werden. Zur Identifikation der Mehrfacheinheit
wird eine verkirzte Typenbezeichnung auf einem zusatzlichen Typenschild montiert.

1 2
N gee - o
- R ] - -
BT e
o N i
o N
1
Q
1 Basis- Axialkolbenpumpe L Gesamtlange Mehrkreispumpe in mm
2 Anbau- Axialkolbenpumpe s =

Hinweis
Gesamtlange Mehrkreispumpe auf Anfrage.

Datum: 02/2023 Version: 1.3 ID-Nr.: 10147675 Seite 87
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